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1.1. A kézikonyv célja
A jelen kézikdnyv célja, hogy a felhasznaldk szamara részletes tajékoztatast nyujtson a termék telepitésérél,
Uzemeltetéseérdl és karbantartasardl, kulonods tekintettel a biztonsagi el6irdsokra.

FIGYELEM
/ l \ A termék telepitése és lizemeltetése el6tt figyelmesen olvassa el a kézikdnyvet.

f FIGYELEM
Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.

MEGJEGYZES
3 Tartsa a kézikdnyvet védett, kbnnyen hozzaférhet helyen a berendezés kdzelében, az esetleges
konzultacié érdekében. A kézikdnyv digitalis példanya letdlthetd a gyarté weboldalarél vagy a ter-
méken talalhaté QR-kéd segitségével.

A termék telepitésére, hasznalatara és karbantartdsara vonatkozo teljes kézikdnyv, amelynek tartalma folyamato-
san frissul, letdlthets, ha az okostelefon kamerajaval bekeretezi a terméken taldlhaté QR-kddot, és kdveti a megfe-
leld linket.

1.2. A termék bemutatasa

VENTI a szivattyurendszerek vezérlésére és védelmére szolgal6 eszkdz, amely a szivattyu tapfrekvencia valtoza-
san alapul. Uj és régi rendszerekre egyarant alkalmazhato, biztositva a kévetkezoket:

* energia- és koltségmegtakaritas

» egyszerlsitett telepités és alacsonyabb rendszerkéltségek
» arendszer élettartamanak meghosszabbitasa

* nagyobb megbizhatésag

VENTI, a piacon kaphatd barmely szivattyihoz csatlakoztatva ugy iranyitja annak miikédését, hogy egy bizonyos
fizikai mennyiséget (nyomas, nyomaskuilénbség, aramlasi sebesség, hdmérséklet stb.) allandé értéken tartson

a hasznalati feltételek valtozasa mellett. lly médon a szivattyq, illetve a szivattyUrendszer csak akkor és annyit
Uzemel, amikor és amennyire szlikség van, igy elkerllhet6 a felesleges energiapazarlas és meghosszabbithaté az
élettartama. Ugyanakkor a készulék képes arra, hogy:

* megvédje a motort a tulterheléstdl és a szaraz futastol

» hajtsa végre a lagyinditast és -leallitast (lagyinditas és lagy leallitas) a rendszer élettartamanak meghosszabbita-
sa és az abszorpcids csucsok csokkentése érdekében

* jelezze az aramfelvételt és a tapfesziltséget

» rogzitse az lzemorakat, és ezek alapjan a rendszer altal jelentett hibakat és meghibasodasokat

két masik D.O.L. Szivattyut vezéreljen (Direct On Line) allandé fordulatszamon

* a kombinalt mikodés elérése érdekében mas eszk6zokhdz csatlakozzon
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A specidlis kimeneti sz(ir6k, amelyek kérésre szallithatdk, lehetévé teszik a nagyon hosszu kabeleknél keletkez8
veszélyes tulfeszlltségek csOkkentését, és igy a készlléket optimalissa teszik a viz alatti szivattyuk vezérlésére is.

1.3. A FORMULA bemutatasa

A FORMULA rendszer lehetbvé teszi az eszkoz teljesitményének és funkcionalitdsanak testreszabasat a valds
alkalmazasi igények alapjan.
Ez t6bb elénnyel jar:

» egyetlen kdd a vasarlashoz és raktaron tartashoz: alacsonyabb tarolasi kéltségek, alacsonyabb széllitasi és
kezelési koltségek, egyetlen technolégiai partner.

» atermék koltsége mindig az alkalmazassal aranyos: az eszkdz koltsége megfelel a tervezett alkalmazas 6ssze-
tettségének

+ skalazhatésag idbvel: az alkalmazasi igények id6vel valtozhatnak. Ezért fontos, hogy legyen olyan eszkdz, amely
képes alkalmazkodni a valtozasokhoz.

A funkcionalitas és a teljesitmény bdvitését a felhasznald barmikor elvégezheti az alkalmazason keresztll Nastec
NOW t6bb lehetdség kozil valaszthat.

A kreditekben szervezett opcidk vasarlasa hagyomanyos értékesitési csatornakon keresztil torténik, kapcsolatba
Iépve a megbizhato kiskereskeddvel, és miutan megvasarolt egy vagy tébb kreditet, cserélheti 6ket egyik felhasz-
naloérél a masikra. Minden figyelemmel kisérheté és konfiguralhato fiékjabol a FORMULA portalon

2. Biztonsag

2.1, Szimbolumok
@
N
A
A
A

TIPP
Ez a szimbolum egy JAVASLATOT vagy tanacsot jelez.

MEGJEGYZES
Ez a szimbolum egy HANGJEGYET, egy utmutatast vagy egy kihangsulyozandé fogalmat jelez.

FIGYELEM
Ez a szimbdlum olyan FIGYELMEZTETEST vagy Utmutatast jelez, amelynek be nem tartasa enyhe
vagy mérsékelt karosodashoz vezethet.

FIGYELEM
Ez a szimbdlum olyan FIGYELMEZTETEST jelez, amelynek elkeriilése esetén halal vagy stlyos
sérllés kovetkezhet be.

VESZELY!
Ez a szimbdlum olyan ELEKTROMOS VESZELYT jelez, amelynek figyelmen kiviil hagyasa aramii-
tést vagy halalt okozhat.

2.2. Képzett személyzet

A\
A\

FIGYELEM

A termék telepitése, hasznalata és karbantartdsa kizarélag megfelel§ képzésben részeslilt, szakkép-
zett személyzet szamara engedélyezett. A nem szakképzett személyzet altali hasznélatot csak ez
utobbi jévahagyasaval, felel6sségére és szoros megfigyelése mellett lehetséges.

FIGYELEM

Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.
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FIGYELEM
Az utmutatasok be nem tartasa a garancia megsziinéséhez vezethet.

FIGYELEM
Gyermekek eldl elzarva tartando.

ztonsagi figyelmeztetések

FIGYELEM

A termék telepitésekor és hasznalatakor tartsa be az altalanos biztonsagi el6irasokat, dolgozzon
tiszta, szaraz, veszélyes anyagoktél mentes kérnyezetben, és hasznaljon megfelel balesetvédelmi
eszkozoket (keszty(, sisak, védészemiiveg, cipd stb.).

FIGYELEM
A termék ipari kdrnyezetben torténd telepitésre alkalmas. Ha a terméket lakokornyezetbe kell telepi-
teni, javasoljuk a helyi el6irasok altal eléirt 6sszes biztonsagi évintézkedést megtenni.

FIGYELEM

A termék nem megfelelé hasznalata, a nem eredeti pétalkatrészek hasznalata vagy a termék hardve-
rének és/vagy firmware-ének manipulalasa sulyos anyagi vagy személyi karokat okozhat, valamint

a garancia elvesztéséhez vezethet. A gyarté nem vallal felelésséget a termékek nem rendeltetéssze-
ri hasznalataért.

FIGYELEM
A termék izembe helyezése el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a telepités biztonsagos és megfelel
a helyi el6irasoknak.

FIGYELEM
Tartsa be az elektromagneses 0sszeférhetéségi kdvetelményeknek valé megfelelésre vonatkozé
rendelkezéseket.

FIGYELEM
A terhelés elektromos jellemz&inek, a kérnyezeti hdmérsékletnek és a helyi eléirasoknak megfelel
tipusu és keresztmetszetil kabeleket hasznaljon.

FIGYELEM
A szigetelési vizsgalatokat csak a gyartd utasitasainak megfeleléen lehet elvégezni. Ennek elmulasz-
tasa a készllék karosodasat eredményezheti.

FIGYELEM
Az elektrosztatikus kisllések kart tehetnek az elektronikus kartyakban és alkatrészeikben. Ugyeljen
arra, hogy ne érintse meg az alkatrészeket.

FIGYELEM
A telepités és az elektromos csatlakoztatas soran Ugyeljen arra, hogy idegen testek ne keruljenek
a készllékbe.

VESZELY!

A készulék teljes Uzemideje alatt, flggetlendl attdl, hogy a készllék mikddik-e vagy készenléti
allapotban (digitalis kikapcsolas) marad, a készilék belsejében, valamint a bemeneti és kimeneti
csatlakozdkon magas feszultség van jelen.
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VESZELY!

A korabban készenléti allapotban 1évé késziilék a riasztas visszaallitdsat kdvetéen vagy a rendszer
kérilményeinek megvaltozasat kdvetéen hirtelen elindulhat, ami komoly mechanikai és elektromos
veszélyt jelenthet a kezel6 szamara, aki a készulék leallitasat latva beavatkozhatott volna a készu-
Iékbe, a terhelésbe vagy a rendszerbe, amelybe beépitették.

VESZELY!

Vélassza le a készuléket a tapegyseégrél, ellenérizze, hogy a terhelés teljesen leallt-e, és varjon
legaldbb 5 percet, miel6tt a készulékkel vagy a ra kapcsolt terheléssel dolgozna.

VESZELY!

Ha a motor allandé magneses motor, a készlléket a motor passziv forgasa is taplalhatja. Ebben az
esetben ajanlott a tapegységet és a terhelést levalasztani, mielétt a készllékkel dolgozna.

VESZELY!

A tapellatas elétt gy6z8djon meg arrdl, hogy a készulék teljesen zarva van, és minden rogzitécsavar
megfelel6en meg van huzva. Semmilyen okbdl ne tavolitsa el a védéelemeket, amig a készilék aram
alatt van.

VESZELY!
Javasoljuk, hogy a késziilék elé megfelel6 védéberendezéseket, példaul megszakitdkat, biztositéko-
kat és hibasaramu készilékeket (RCD) szereljenek fel.

VESZELY!

Ugyeljen arra, hogy a késziilék és a hozza csatlakoztatott fogyasztok az lizembe helyezés el6tt
a megfelel6 csatlakozokapcsok segitségével megfelel6en foldelve legyenek.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a foldelési rendszer megfelel a kbvetelményeknek, és vegye figyelembe
a berendezések foldelésére vonatkozé helyi el6irasokat.

Minden egyes terheléshez sajat foldel6kabelt kell csatlakoztatni, amelynek a lehetd legrévidebbnek
kell lennie. Ne végezzen 6sszekapcsolt foldelési csatlakozdsokat.

A szivargasi aram meghaladhatja a 3,5 mA-t. Szikség esetén ajanlott a megerdsitett foldel6 csatla-
kozas hasznélata.

FIGYELEM
Ne helyezzen semmilyen megszakitd vagy kapcsol6 eszkozt az inverter és a terhelés kézé. A motor
mikddése kdzbeni megszakitas vagy kapcsolas sulyos karokat okozhat a készulékben.

FIGYELEM

Ne végezzen szigetelési vizsgalatokat a terhelésen vagy a tapkabelen anélkil, hogy elébb levalasz-
tana azokat a készilékrdl.

VESZELY!

Ugyeljen arra, hogy a napfénynek kitett fotovoltaikus panelek egyenaramu fesziiltséget biztositsanak
a csatlakoztatott készulékek szamara.

VESZELY!

A fotovoltaikus panelek nyitott aramkori fesziiltsége alacsony besugarzasi korilmények kozott is
magas marad.

Gy6z8djon meg arrél, hogy az aramellatas teljesen és biztosan le van kapcsolva, mielétt beleavat-
kozna a fotovoltaikus rendszer terhelésébe.

Ezen utasitasok figyelmen kivul hagyasa emberekben és targyakban sulyos karokat, akar halalt is
okozhat.

2.4. Zajkibocsatas

A készulék zajkibocsatasa:
1 méteres tavolsagban < 65 dB, maximalis fordulatszamon miikédé hiitéventilatorokkal.
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2.5. Tanusitvanyok
A termék a kdvetkezd tanusitvanyokkal rendelkezik:

« CE

3. Karbantartas

3.1. Karbantartas

FIGYELEM
/ l \ Miel6tt barmilyen munkat végezne a késziiléken, figyelmesen olvassa el a kézikényv Biztonsag [6] c.
fejezetét.

FIGYELEM

/ l \ Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.

FIGYELEM
/ ” \ Az Utmutatasok be nem tartasa a garancia megsz(inéséhez vezethet.

A készulék a kdvetkezd karbantartasi munkalatokat igényli:

Beavatkozas Id6koz
A berendezés megfelel6 hiitésének, a ventilatorok miikddésének és a hiit6feliletek tisztasaganak ellenérzése 6 havonta vagy hémér-
séklet riasztas esetén
A tapcsatlakozék megfelel6 meghuzasanak ellenérzése 12 havonta
A védelmi szint (por vagy vizbemenet) fenntartasanak ellenérzése a csavarok meghtzasanak ellenérzésével a mechani- 12 havonta

kus zaré alkatrészekben, a tomitések ellenérzése, a kabeltomitések ellenérzése.

TIPP
@ Tovabbi informacidért forduljon a kiskeresked6h6z vagy a miszaki tgyfélszolgalathoz a megadott
cimen service@nastec.eu vagy nyisson szervizjegyet a portalon service.nastec.eu

3.2. Jotallas

A Nastec garantalja, hogy a jelen garanciaval rendelkez8 termékek anyag- és gyartasi hibaktol mentesek. A Tarsa-
sagnak joga van a garancia keretében visszakuldott termékeket megvizsgalni, és megerdsiteni, hogy a termék
anyag- vagy gyartasi hibat tartalmaz. A Tarsasag kizarélagos joga elddnteni azt, hogy a hibas berendezéseket,
alkatrészeket vagy komponenseket megjavitja vagy kicseréli. A vevének vissza kell kildenie a terméket a vasarlas
helyére, hogy igénybe vehesse a jotallast. Az alabbi feltételek és kikotések mellett a Tarsasag vallalja, hogy

a vasarlé részére kijavitja vagy kicseréli a termék barmely olyan részét, amely anyag- vagy gyartasi hibaval
rendelkezik. A Tarsasag a garancialis termékeket az lizembe helyezéstdl szamitott 24 hénapig (csak ha a termék
regisztralva van), de legfeljebb a gyartastél szamitott 36 honapig értékeli. A Vallalat semmilyen KORULMENYEK
KOZOTT NEM vallal felelésséget az tigyfél altal a termék, alkatrész vagy komponens eltavolitasa és/vagy régzi-
tése soran viselt egyéb koltségekert. A Vallalat fenntartja maganak a jogot, hogy termékeit vagy azok barmely
részét moédositsa vagy fejlessze, anélkll, hogy koételes lenne az ilyen tipusu valtoztatdsokat vagy fejlesztéseket

a korabban értékesitett termékeken elvégezni. EZ A GARANCIA NEM VONATKOZIK a természeti csapasok altal
sérult termékekre, beleértve a villamcsapast, a normal elhasznalédast, a normal karbantartasi beavatkozasokat
vagy barmilyen mas, a Vallalat altal nem befolyasolhaté kériilményt. A GARANCIA ERVENYET VESZTI, HA az
alabbi feltételek valamelyike teljesul:

» Aterméket nem a tervezésnek és gyartasnak megfelel® célra hasznaljak.

« A terméket nem a hatalyos tdrvényeknek és rendeleteknek megfelelben telepitették.

* A terméket nem szakképzett személyzet telepitette.

* Atermék hanyagség, visszaélés, helytelen hasznalat, megrongalas, médositas, helytelen telepités, Uzemeltetés,
karbantartas vagy tarolas miatt sérilt meg.
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Ha az Ugyfél garancialis igényt kivan benyujtani, akkor:

» Toltse ki a garancialis kérelmet a service.nastec.eu portalon
* Varja meg a Nastec mliszaki tamogaté szolgalatanak valaszat. A valaszintézkedés lehet:

* A kapott informaciok alapjan nincs garancia. Kérésre ajanlatot kiildhetnek barmilyen javitasra vagy alkatrész
cserére.

* El6zetes garancia a kapott informaciok alapjan. A Nastec jogosult a cserét garancialisan biztositani. A Nastec
azonban fenntartja a jogot a termék ellendrzésére.

* Az anyavallalatnak meg kell kapnia a terméket az esetleges garancia megallapitasa érdekében. A visszakil-
dott termék vizsgalatat kdvetéen a Nastec minden kétséget kizdréan megallapitja a garancialis feltételek
meglétét vagy azok hianyat, és részletes jelentést készit a feltart sérilésekrél és azok eredetérdl. Garancia
esetén a Nastec megjavitja a készliléket. A Nastec felajanlasra felujitja a terméket. Garancia hianyaban
a Nastec ajanlatot tesz a készlilék javitasara és/vagy felljitasara. Az ajanlattételtél szamitott 60 nap elteltével
és a vasarlo valaszanak elmaradasa esetén a Nastec a terméket felszolitasra selejtezi. A Nastec nem vallal
semmilyen garanciat, amelyet a vasarl6 el6zetes engedélye nélkil harmadik félnek ad.

3.3. Termék regisztracio

A terméknek a portalon service.nastec.eu torténd regisztralasaval lehetéség van a gyartoi garancia aktivalasara,
amely a regisztracio datumatdl szamitott 24 honapig, de legfeljebb a gyartas datumatdél szamitott 36 hdnapig
érvényes a garancialis feltételek szerint. A regisztraciot a termék Gzembe helyezésétél szamitott egy hénapon beldl
kell elvégezni.

A garancia a forgalmazasi lancon keresztll nyujthatd be. Ezért fel kell tlintetni azt a hivatalos forgalmazoét vagy
importért, akitél a terméket vasaroltak. Alternativ megoldasként a forgalmazé is regisztralhatja a terméket a vevd
nevében.

3.4. Potalkatrészek

A gyarté biztositja a készilékhez a poétalkatrészeket. Tovabbi informacidért forduljon a forgalmazoéhoz.

FIGYELEM
/ ” \ Javasoljuk, hogy csak eredeti pétalkatrészeket hasznaljon.

FIGYELEM

/ l \ Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.

FIGYELEM
/ l \ Az utmutatasok be nem tartasa a garancia megsz(inéséhez vezethet.

3.5. Szétszerelés és javitas
Ha a készlléket szét kell szerelni és meg kell javitani, szigoruan be kell tartani a biztonsagi el6irasokat.

FIGYELEM

A A termék telepitése, hasznalata és karbantartasa kizarélag megfelelé képzésben részeslilt, szakkép-
zett személyzet szamara engedélyezett. A nem szakképzett személyzet altali hasznalatot csak ez
utobbi jévahagyasaval, felel6sségére és szoros megfigyelése mellett lehetséges.

FIGYELEM

/ l \ Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.

FIGYELEM
/ l \ Az utmutatasok be nem tartasa a garancia megsziinéséhez vezethet.
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TIPP
@ Tovabbi informaciéért forduljon a kiskeresked6hdz vagy a miiszaki ligyfélszolgalathoz a megadott
cimen service@nastec.eu vagy nyisson szervizjegyet a portalon service.nastec.eu

hid

3.6. Artalmatlanitas

Az ezzel a szimbdélummal jelolt készlilékeket nem szabad a haztartasi hulladékba dobni, hanem a megfeleld
gy(Ujtéhelyeken kell artalmatlanitani. Javasoljuk, hogy vegye fel a kapcsolatot a terileten mikddé elektromos és
elektronikus berendezések (WEEE) hulladékgy(ijté kozpontjaival. A termék, ha nem megfeleléen artalmatlanitjak,
a benne 1év6 anyagok miatt potencidlisan kéros lehet a kdrnyezetre és az emberi egészségre. A termék nem
jogszeri vagy helytelen artalmatlanitasa sulyos kézigazgatasi és/vagy blntetdjogi szankciokat von maga utan.

4. Szallitas és tarolas

4.1. Szdllitas

Szallitas kdzben ne tegye ki a terméket erds tit6déseknek vagy szélséséges id6jarasi viszonyoknak. A csomago-
lasnak szaraznak kell maradnia, -20 °C (-4 °F) és +70 °C (+158 °F) kozotti hémérsékleten. Ne rakja egymasra
a csomagokat anélkil, hogy el6zetesen ne ellenérizné a gyartéval annak megvalésithatésagat.

TIPP
@ Javasoljuk, hogy a csomagon mindig legyen TOREKENY felirat

4.2. Szallitaskori atvizsgalas
A termék atvételekor ellenérizze:

* acsomagolas épségeét

* atartalom épségét

* az Osszes Osszetevd meglétét

Ha probléma mertil fel, azonnal értesitse a fuvarozot.

FIGYELEM
A gyarté nem vallal felel6sséget a termék szallitas soran bekovetkezd karosodasaért

4.3. Mozgatas
A terméket kézzel kell mozgatni vagy a sulyanak és a hatalyos el6irasoknak megfelel® specialis emeléberendezést
kell hasznalni.

Szikség esetén hasznalja a mozgatasra szolgalé eszkdzoket (daruk, kotelek, kocsik), az emeléshez vegye igény-
be a terméken talalhaté emelési pontokat.

A mozgatas soran Ugyeljen a kdvetkezbkre:

» Ovatosan kezelje a terméket

« tartézkodjon a felfuggesztett terhektél tavol

* mindig viseljen balesetvédelmi védd&felszerelést

 (gyeljen arra, hogy ne sértse meg az elektromos kabeleket

Ne mozgassa a terméket az elektromos kabeleket hasznalva emel&eszkozként.

FIGYELEM

/ l \ Az utasitasok be nem tartasa a termék és a rendszer, amelybe beépitették, karosodasat, legrosz-
szabb esetben pedig vagyoni vagy személyi karokat okozhat, amelyek akar halalos kimenetelliek is
lehetnek.

1
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4.4. Raktarozas

A terméket szaraz, paratartalom- és hémérsékletingadozas nélkili, mechanikai (sulyok, rezgések), h6- és vegyi
anyagoktol védett helyen kell térolni, a sajat csomagolasaban.

A tarolasi helyszin h6mérsékletének -20 °C (-4 °F) és 70 °C (+158 °F) k6z6tt kell lennie, 85 % -os maximadlis relativ

paratartalom mellett (kondenzacio nélkdil).

Ha a termék a csomagolason feltlintetett gyartasi idéponttol szamitott 24 hénapnal hosszabb ideig raktaron marad,
ellenérizni kell az alkatrészek mechanikai épségét, és legalabb 12 havonta arammal kell ellatni.

Ha a terméket hasznalat utan visszahelyezik a raktarba, tanacsos felvenni a kapcsolatot a gyartéval tovabbi

tarolasi informaciokért.

@

TIPP

5. Miszaki jellemzok

5.1. Megnevezés
VENTI ABCD - EFGH
+ HUSZ : Név

* A : Névleges tapfesziltség AC-ban (2 =1x230 VAC, 3 = 3x230 VAC, 4 = 3x400 VAC)

+ BCD : Névleges kimeneti aram
* EF : Testreszabasi kéd (01 = standard testreszabas)

5.2. Miszaki adatok

A modell elektromos specifikacioi:

Tovabbi informacidért forduljon a kiskeresked6hdz vagy a miiszaki ligyfélszolgalathoz a megadott
cimen service@nastec.eu vagy nyisson szervizjegyet a portalon service.nastec.eu

Modell Vin AC [VAC] Vin DC Vnom ** Max V out Max | out [A] P2 tipikus motor*** Legnagyobb Méret
[VDC] [VDC] [VAC] 3x230 3%400 hatasfok [%]
VAC VAC
VENTI 412 | 3x190-520 | 260 - 850 560 3 x 460 4 (alap) 0,75 1,1 94,3 1
6 (aktivalhato) 1,1 2,2 95,9 1
9 (aktivalhatd) 2,2 4 96,2 1
12 (aktivalhato) | 3 55 96,5 1

** A névleges teljesitmény eléréséhez sziikséges minimalis feszlliség.
*** Tipikus motorteljesitmény. Javasoljuk, hogy a modell kivalasztasakor hivatkozzon a motor névleges aramara.

Altalanos elektromos specifikaciok:

Halozati tapfrekvencia

50 / 60 Hz (+/- 2%)

+/- 2%

Maximalis kimeneti frekvencia

300 Hz

Tulfesziltség kategoria

EMC-megfeleléség

EN 61800-3 C2

Energiahatékonysagi osztaly (az MSZ EN 61800-9-2 szerint)

IE2

Kdérnyezetvédelmi elirasok:

A mikdodési kérnyezet relativ paratartalma

5 - 95% kondenzacio nélkil

Koérnyezeti izemi h6mérséklet

-10°C (14°F) - 60°C (140°F) kézott

Maximalis kérnyezeti izemi hémérséklet névlieges terhelésnél

50°C (122 °F)

A teljesitmény maximalis hémérsékletet meghaladé mindsitésének meg-
szilintetése

-2,5% minden °C-on (-1,4% minden °F-en)

Maximalis tengerszint feletti magassag névleges terhelésnél

1000 m (3280 ft)

12
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A maximalis tengerszint feletti magassagon tuli teljesitmény minésitésé- - 1% minden 100 m utan (328 1ab)
nek megsziintetése

Mechanikai specifikaciok:

Védettségi fok IP20 (NEMA 1)

Rezgéssel szembeni ellenallas EN61800-5-1

c VESZELY!
A készuléket egy olyan elektromos panelbe kell felszerelni, amelynek védelme IP54 (NEMA 12) vagy
magasabb.

FIGYELEM
/ l \ Védje a késziiléket a kdzvetlen napfénytél és az idsjarastol.

5.3. Méretek és sulyok
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6. Mechanikai szerelés

FIGYELEM
Kérjuk, a folytatas elétt figyelmesen olvassa el a biztonsagroél szol6 fejezetet.

6.1. Telepitési kornyezet

f FIGYELEM
Szigoruan tartsa be a termék miszaki adatai k6zott szerepl6 kdrnyezetvédelmi elirasokat.

FIGYELEM

A Ne telepitse a készliléket robbanasveszélyes kdrnyezetbe, arvizveszélyes vagy gyulékony folyadé-
kok vagy szilard anyagok jelenlétében. Biztositsa a kdrnyezet megfelel6 szell6zését.
A legmegfelelSbb telepitési hely kivalasztasakor vegye figyelembe a helyi el6irasokat.
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FIGYELEM

A A miikddés folyamatossaganak biztositasa érdekében a készllék képes a tulmelegedés miatti leallas
el6tt fokozatosan és automatikusan csdkkenteni a teljesitményt. A névleges hémérsékletet meghala-
dé hosszu Gizemelés azonban a késziilék élettartamanak csdkkenéséhez vezet.

6.2. Hlteés

A készulék hiitése elsésorban a levegbnek a hiitbordan keresztil torténd eréltetett keringtetésével torténik.

A késziilék, a hitébordan kivil, a részét képezd tobbi fellletet is hasznalja a lehliléshez. Ezért a telepités soran
elegendd helyet kell biztositani a késztlék kordl.

Kulénosen a hiitéborda szivooldalanak és kiaddoldalanak legaldbb a kdvetkezd tavolsagra kell lennie a tobbi
felllettol:

* 150 mm 18 A aramer8sségig

A tobbi oldalon ajanlott legalabb 100 mm-es tavolsagot tartani a hités lehetdévé tétele, valamint a telepitési és
karbantartasi miveletek megkdnnyitése érdekében.

Mikodés kdzben a késziilék felllete eléggé felforrésodhat ahhoz, hogy égési sériilést okozzon. Javasoljuk, hogy ne
érintse meg.

A panelek belsejébe torténd beszerelés esetén biztositani kell a megfeleld légaramlast a panel belsejében lévé
alkatrészek héleadasahoz. A készulék altal kibocsatott h6t az atalakitasi hatékonysagbdl lehet kiszamitani.

FIGYELEM
/ l \ Ne helyezzen héfejlesztd elemeket (kimeneti sziirdket) a késziilék szivéoldalara. Ellenkez6 esetben
veszélyes tulmelegedés alakulhat ki.

7. Villamos szerelés

FIGYELEM
Keérjik, a folytatas elétt figyelmesen olvassa el a biztonsagroél szolo fejezetet.

7.1. Foldelés

VESZELY!

Ugyeljen arra, hogy a késziilék és a hozza csatlakoztatott fogyasztok az lizembe helyezés el6tt

a megfelel6 csatlakozdkapcsok segitségével megfeleléen foldelve legyenek.

Gy6z8djon meg arrél, hogy a féldelési rendszer megfelel a kdvetelményeknek, és vegye figyelembe
a berendezések foldelésére vonatkozo helyi eldirasokat.

Minden egyes terheléshez sajat foldel6kabelt kell csatlakoztatni, amelynek a lehetd legrévidebbnek
kell lennie. Ne végezzen dsszekapcsolt foldelési csatlakozasokat.

A szivargasi aram meghaladhatja a 3,5 mA-t. Szikség esetén ajanlott a megerdsitett féldel6 csatla-
kozéas hasznalata.

A foldel6 kabelekhez a kdvetkezé minimalis keresztmetszeteket hasznalja:

+ a tapkabel keresztmetszetével megegyez6, max.16 mm2-es keresztmetszet. (6 AWG)

+ 16 mm2-es (6 AWG) keresztmetszet a tapkabel minden része esetében 16™M2 (6 AWG) és 35™™M2 (1 AWG)
kozott.

+ 35 mm2™¢ (1 AWG) nagyobb kabelszakaszhoz tartozo tapkabel felével egyenld keresztmetszet.
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7.2. Védoeszkozok

VESZELY!

Javasoljuk, hogy a késziilék elé megfelelé védéberendezéseket, példaul megszakitdkat, biztositéko-

kat és hibdsaramu készilékeket (RCD) szereljenek fel.

Biztositékok és kapcsolok.

A vezérl6berendezés képes megvédeni a motort a tulterhelés ellen a felvett aram digitélis szabalyozasaval a bedlli-
tott névleges aramhoz viszonyitva.

Ezért az inverter és a motor kozé nem kell tulterhelés elleni védéberendezést szerelni.

Ehelyett a tilarammal és a rovidzarlattal szemben védé eszkdzoket, példaul biztositékokat és megszakitokat kell
a készllék elé szerelni. Ezek akkor lépnek mikodésbe, ha a termék valamely alkatrésze meghibasodik.

Javasoljuk, hogy telepitse a valtakoz6 aramu oldalt:

Tapfesziiltség Modell Ajanlott biztositék Ajanlott kapcsol6
gG
3 x 190 - 520 VAC VENTI 412 16 ABB MCB S203-C16

Maradékaram-eszk6zok (RCD)

A haromfazisu tapegységgel rendelkezd inverteres eszk6zokhdz ajanlott a valtdaramra és az egyenaramra egy-
arant érzékeny RCD-eszk6zoket hasznalni. A nevezett eszk6zok a kdvetkezOk:

* szimbdlumokkal jelzett B tipus

Javasoljuk, hogy telepitse a DC oldalt:

(=] [===]

* megfeleld egyenaram fesziiltség és aram szakaszkapcsolo

» megfeleld fesziltségl és aramerdésségl egyenaram biztositékok a pozitiv poluson és a negativ poluson egy-
arant. Az egyenaramu biztositékokat altaldban a panelsor rovidzarlati aramanak kétszeresével valasztjak ki, és
csak akkor szerelik be, ha a fotovoltaikus rendszer harom vagy tébb sorbdl all.

» megfeleld feszlltségl és aramerésségi tulfesziltség-elnyel6k

7.3. Csatlakozokabelek

FIGYELEM

A csatlakozokabeleknek meg kell felelnitik a helyi el6irasoknak, megfelel keresztmetszetiinek kell
lennie, és meg kell felelnilik a feszliltségre, az aramerésségre és a hdmérsékletre vonatkozo kdvetel-

meényeinek.

7.3.1. Tapkabelek

Modell A bemeneti A kimeneti Kabel meghuzasi Foldel6 kabel meghuzasi
kabel foldeléssel kabel foldeléssel nyomatéka [Nm] nyomatéka
ellatott maximalis ellatott maximalis

keresztmetszete keresztmetszete
VENTI 412 4 x 4 mm? 4 x 4 mm? 0,8 0,8

FIGYELEM

FIGYELEM

FIGYELEM

> B> B

kérésre rendelkezésre allnak.

A bemeneti kdbelekhez hasznéljon arnyékolatlan, a kimeneti kabelekhez pedig arnyékolt kabelt.

Mindig kabelsarukkal ellatott kabeleket hasznaljon, amelyek a termékhez tartozhatnak.

5 méternél hosszabb motorkabelek esetén specialis kimeneti szir6k hasznalata javasolt, amelyek
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7.3.2. Vezérlokabelek

Modell A vezérl6kabelek maximalis keresztmetszete Meghuzasi nyomaték [Nm]
A modellek vezérlgbilincsei 1 mm? (16 AWG) 0,5 Nm (0,37 ftlbs)
FIGYELEM

A\
A\

A vezérlékabelekhez arnyékolt kabelt kell hasznalni.

FIGYELEM
Mindig kabelsarukkal ellatott kdbeleket hasznaljon, amelyek a termékhez tartozhatnak.

7.4. Elektromagneses osszeférhetéség (EMC)
A készilék megfelel az eldirasoknak megfeleld elektromagneses kompatibilitasi kdvetelményeknek.

Annak érdekében, hogy biztositani lehessen annak a rendszernek az elektromagneses dsszeférhetéségét, ame-
lyikbe beépitik, a kdvetkez6ket kell tenni:

» afoéldelb kabeleket a lehet6 legrovidebb ideig hasznalja.
* a motorkabeleket a lehetd legrévidebb ideig hasznélja, és arnyékolja ugy, hogy a pajzs mindkét végeén rajta

legyen.

* hasznaljon arnyékolt jelkabeleket ugy, hogy a pajzs csak az egyik végéhez legyen csatlakoztatva.

A\
A\

Vi

FIGYELEM

A jelkabeleket, a motorkabeleket és a tapkabeleket egymastol legalabb 30 cm tavolsagra kell felsze-
relni. Abban az esetben, ha a jelkabeleknek meg kell felelnilik a tapkabeleknek, azokat fliggélegesen
keresztezze.

FIGYELEM

Lehet6ség van a Cy szlr6kondenzatorok foldh6z valé csatlakoztatasanak eltavolitasara ugy, hogy
levalasztja a megfeleld kabelt az EMC 1 jelzéssel jelolt foldeld csatlakozordl. [ly médon csokken

a szlr6 altal a talajra érkez6 kistilési aramok, de elvész a késziilékhez tartozé EMC kompatibilitas,
amelyet ezért kuls6leg mas modon kell garant

Ha informatikai rendszerbe van telepitve, ajanlatos eltavolitani a Cy szlirékondenzatorok foldelési
csatlakozasat és felszerelni egy kiilsé szigetelési vezérlét. A fotovoltaikus rendszerek az IT kategori-
aba tartoznak.

Ezenkivil a kabel levalasztasaval az EMC 2-vel megjeldlt foldel6 csatlakozorol a Cy szirékonden-
zator és a fold kozotti kapcsolat megszakad, igy eltavolitva a soros kommunikaciohoz hasznalt
GND-ISO vonal foldelésére vald hivatkozast.

VESZELY!

Az EMC kabelek csatlakozoit, ha eltavolitjak a foldeld csatlakozokroél, megfeleléen szigetelni kell
specialis manyag kupakkal vagy elektromos hasznélatra tanusitott szigetel6szalaggal, biztositva

a bevonat folyamatos és stabilitasat, a véletlen érintkezések elkerllése és az elektromos biztonsagi
kdvetelmények betartasanak biztositasa érdekében.

7.5. Elektromos csatlakozasok
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7.5.1. Tapcsatlakozasok

VENTI 412

nononoooonononG
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El6szigetelt terminal

L1 Fémhegy
Egyenaramu tapegység L3 Fémhegy
PE.D Fémhegy
L1 Fémhegy
L2 Fémhegy
Valtéaramu tapegység L3 Famh
émhegy
PE.D Fémhegy
u Fémhegy
\" Fémhegy
Motor
w Fémhegy
PE. O Fémhegy

ﬁ VESZELY!
Egyszerre csak egy aramforrast csatlakoztasson (AC vagy DC).

MEGJEGYZES
Az egyenaramu tapegyseég csatlakoztatasakor nem szikséges a polaritas betartasa.

7.5.2. Vezérlécsatlakozdk
A vezérlbépult minden modellnél k6zo6s.
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MODBUS
S2+
S2-
G L
COMBO
— >
S1+ o g @
S1- Ay A\
G S O < S O] «
— oI E T g
DISPLAY O [o]| &
< <
N4 SEL AN3 SEL
2E 3m
SH< SH<
B: °mf
ay uy
DOL 2 DOL 1 ALARM STATUS
>~ - 2. B _3% 98
NO4 COM4 NC4 NO3 COM3 NC3 NO2 COM2 NC2 NO1 COM1 NC1 zZzz3 7Y 2y 3% E <Zt E <Z(
Tipus Jellemzdk Funkcionalitas Eszrevételek
Analdg bemenetek AN1 4-20 mA 1. érzékeld -
AN2 4-20 mA 2. érzékeld -
Szolariméter
Analdég aramlasmérd
AN3 4-20 mA Kiils6 beallitasi érték Bedllithato 4-20 mA vagy 0-10V athi-
daldval.
0-10V Impulzus aramlasmérd
PT100 / PT1000
AN4 4-20 mA Kulsé frekvencia Beallithat6é 4-20 mA vagy 0-10V athi-
daléval.
0-10V Kils6 bedllitas értéke 2
Tapellatas +15V 15 VDC, max 100 mA Analég bemenetek tapegysége Ne hasznalja aramként a digitalis be-
4-20 mA menetekhez!
Tapellatas +10V 10 VDC, max 3 mA 0-10 V-os analég bemenetek ta- Ne hasznalja aramként a digitalis be-
pegysége menetekhez!
Jel foldelése ov Izolalt Foldelési jel analég és digitalis be- | -
menetekhez
Digitalis bemenetek IN1 Aktiv alacsony A motor beinditésa és ledllitasa Programozhaté, mint Altalaban Nyitott
vagy Altalaban Zart.
IN2 Aktiv alacsony A motor beinditasa és leallitasa Programozhatd, mint Altalaban Nyitott
vagy Altalaban Zart.
1. és 2. értékcsere bedllitasa
1. és 2. munkafrekvencia-csere
Az aramlaskapcsolo funkcioi
IN3 Aktiv alacsony A motor beinditasa és leallitasa Programozhaté, mint Altalaban Nyitott
vagy Altalaban Zart.
1. és 2. érzékel6csere
IN4 Aktiv alacsony Riasztas visszaallitasa Programozhatd, mint Altalaban Nyitott
vagy Altalaban Zart.
A motor beinditasa és leadllitasa
A f6 és a kiegészitd vezérlési mod
kodzotti valtas
Relékimenetek NO1 Altalaban nyitott Allapotvalté Potencial nélkili érintkezék
COM1 Szokasos NO1, COM1: zéart érintkez motor- | Max. 250 V-os VALTOARAM, 2 A
NC1 Alapesetben zart inditassal.
NC1,COM1: zart érintkez6 motor
leallitasaval.
Relékimenetek NO2 Altalaban nyitott RIASZTASI RELE Potencial nélkili érintkezék
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Tipus Jellemzdk Funkcionalitas Eszrevételek
COM2 Szokasos NO2,COM2: érintkez6 lezarva Max. 30 V-os VALTOARAM, 2 A
riasztas nélkul.
NC2 Alapesetben zart
NC2,COM2: érintkezé lezarva
riasztassal vagy aram nélkul.
Relékimenetek NO3 Altalaban nyitott DOL1 relé Potencial nélkili érintkezék
com3 Szokasos NO3,COMS3: érintkezé zarva Max. 250 V-os VALTOARAM, 2 A
NC3 Alapesetben zart a DOL1 szivattyu elinditdsahoz.
Max. 30 V-os VALTOARAM, 2 A
NC3,COM3: nyitott érintkez6
a DOL1 szivattyu inditasahoz.
Relékimenetek NO4 Altalaban nyitott DOL2 relé Potencial nélkili érintkezék
Com4 Szokasos NO4,COM4: érintkezd zarva Max. 250 V-os VALTOARAM, 2 A
NC4 Alapesetben zart a DOL2 szivattyu elinditdsahoz.
Max. 30 V-os VALTOARAM, 2 A
NC4,COM4: nyitott érintkez6
a DOL2 szivattyu inditasahoz.
RS485 soros S1+ Pozitiv Kommunikacio -
S1- Negativ COMBO -
G Soros foldelés A soros foldelés el van szigetelve
a foldel6 jeltdl
RS485 soros S2+ Pozitiv Kommunikacio -
S2- Negativ MODBUS RTU .
G Soros foldelés A soros foldelés el van szigetelve
BACnet (ha van) a foldeld jeltol

8. Uzembe helyezés

8.1. Elozetes ellendrzések
A készllék fesziiltség ala helyezése el6tt javasolt a kdvetkezd elektromos és mechanikai ellenbérzéseket elvégezni:

» Ellenérizze, hogy a készulék megfelel-e az adattabla szerinti motorvezérlésnek.

» Ellentrizze, hogy a készllék, a terhelés és az egész rendszer megfeleléen van-e foldelve.

» Ellentrizze a tapkabel és a motorkabel megfeleld csatlakoztatasat, kiilonds figyelmet forditva a csatlakozas
esetleges megforditasara.

» Ellendrizze a tapkabelek és a jelkabelek megfeleld csatlakoztatasat, kilonds tekintettel az esetleges polaritasra.

» Ellenérizze, hogy a tap- és a jelkabelek csatlakozokapcsait megfeleléen meghuztak-e.

» Ellen6rizze az elektromagneses dsszeférhetéségre (EMC) vonatkozé kdvetelmények teljestilését és a kabelar-
nyékolas helyes csatlakoztatasat.

» Ellen6rizze a véd8eszkdzdk meglétét és megfelels felszerelését.

+ Ellenérizze, hogy a mechanikus szerelés megfeleld, robusztus és megfelel a kdrnyezetvédelmi és hiitési kovetel-
ményeknek.

» Ellentrizze a kabeltomitések és a csavarok megfelelé6 meghuzasat.

» Ellendrizze, hogy a készllék teljesen le van-e zarva, és hogy a feszlltség alatt alloé részekhez nem lehet
hozzaférni.

8.2. Bekapcsolas

VESZELY!
A készllék aramellatasa el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy elolvasta, megértette és végrehajtotta az
0sszes biztonsagi, mechanikai és elektromos szerelési utasitast.

Mostantdél lehetéség van arra, hogy:

* biztositsa a tapellatast a készllék szamara.

« ellenbrizze a helyes gyujtast és a riasztasi Uzenetek hianyat.
* végezze el a programozast.

* inditsa be a motort.
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9. Hasznalat és programozas

9.1. Billentylizet és kijelz6

5 6
@@/

FIGYELEM

Védje a billentylizetet és a kijelz6t az tGtésektdl. Az ujjaival csak a gombokat nyomja meg, a kijelzét
soha. A kijelz6t és a kérnyez6 tertiletet érd tulzott nyomas karosodashoz vezethet.

1. KIJELZO

2. INDITAS : a motor beinditasa

3. LEALLITAS: motor leallitasa/riasztasok torlése/ kilépés a meniikbél

4. Belépés : hozzaférés a meniihdz /paraméterek modositasa/paraméterek megerdsitése

5. +:paraméter gorgetés / paraméter modositas

6. -:paraméter gorgetés / paraméter modositas

A START / STOP gomb legalabb 5 masodpercig tarté lenyomva tartasa aktivalja a START/STOP gomb blokkolé
funkcidjat, amelyen keresztll csak a mikddési paramétereket lehet gérgetni és megjeleniteni a + és - gombok
segitségével, a motort azonban nem lehet elinditani vagy leallitani. A blokkolas a START/STOP gomb legalabb 5
masodpercig tarté lenyomasaval oldhato fel.

A + és - gombok legalabb 5 masodpercig tarté lenyomasaval megfordithatja a kijelzé megjelenitését.

MEGJEGYZES

A készilék hasznalata soran a felhasznalét megerésité hangjelzés kiséri, amely riasztas esetén
gyors jelzést ad.

9.2. Vezérlés alkalmazason keresztiil

A készuléket Bluetooth BTLE-kapcsolattal és Nastec NOW telepitett alkalmazassal okostelefon vagy tablagép se-
gitségével vezérelheti. Az alkalmazas Android és iOS késziilékekhez is rendelkezésre all, és ingyenesen letdlthetd
a megfelel6 online aruhazakbdl.
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Android

Az alkalmazas segitségével:

i0OS

Egyszerre tobb mikoédési paramétert is figyelemmel kisérhet.
Energiafogyasztasi statisztikdk beszerzése és a riasztasi elézmények ellendrzése.
Jelentések futtatasa jegyzetek és képek beillesztésével, és azok elkiildése e-mailben, vagy a digitalis archivum-

ban valo tarolasa.

Programozas, mentés az archivumba, masolas mas eszkdzokre és megosztas tobb felhasznald kdzott
Egy eszkdz tavvezérlése Wi-Fi vagy GSM segitségével, a kdzelben modemként elhelyezett okostelefon segitsé-

gével.

Kézikdnyvekhez és tovabbi mliszaki dokumentaciéhoz valé hozzaférés.
Online segitség kérése a paraméterekkel és riasztasokkal kapcsolatban.

9.3. Kezdeti konfiguracié

A készllék elsé bekapcsolasakor kozvetlenul belép abba a kezdeti konfiguraciéba, amely lehetévé teszi a készu-
Iék gyors és teljes programozasat a szivattyuval és azzal a rendszerrel kapcsolatban, amelybe be van épitve.

A kezdeti konfiguracio sikertelensége lehetetlenné teszi az eszkdz hasznélatat. Barmikor megismételheti a kezdeti
konfiguraciét, mintha ugy déntene, hogy Uj rendszerbe telepiti az eszkdzt.
A készulék minden egyes paraméterhez alapértelmezett értékeket javasol. Ha modositani szeretné az alapbeallita-
sokat, egyszerlien nyomja meg az Enter billenty(t, varja meg, amig a paraméter villogni kezd, majd nyomja meg
a gorgetébgombokat. Az ENTER gomb ujabb megnyomasaval menti a kivalasztott értéket, amely ekkor leall.

A kezdeti konfiguracioé soran az eszkdz vezérlési mddja automatikusan P018 Control mode = Constant value és
P083 Unit bar értékre all.

A kezdeti konfiguracio soran el6éfordulé killonb6z6 paraméterek részletes leirasa kdvetkezik.

Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P001 Language Magyar A felhasznaloval folytatott kommunikacié nyelve
XXXXXXX
P083 Unit bar Mértékegység [bar,%, lab, in, cm, m, K, F,C,gpm,l/min,m3/h,atm,psil.
XXXXX
P102 Motor type Threephase | A csatlakoztatott motor tipusa és az alkalmazott vezérlés:
asyn.
XXXXXX » Singlephase PSC : egyfazisi PSC motorok vezérlése.
* Threephase asyn. : haromfazisu aszinkron motorok vezérlése.
* Synchronous PM : allandé magnesi szinkronmotorok vezérlése.
* Scalar : skalaris V/f vezérlés.
P017 Rated motor Amp. A motor névleges aramerdssége a névtabla adatai szerint 5%-kal nétt. Az inverteren végbemen6 fe-
sziltségcsokkenés a névleges motoraramnal nagyobb aramfelvételt eredményezhet. A motor gyartdja-
1= XX.X [A] val egyutt biztositani kell, hogy ez a talaram elviselheté legyen.
P005 Rated motor freq 50 A motor névleges frekvenciaja a motor adattablaja alapjan.
f= XXX [Hz]
P004 F.scale sensor 16 Az érzékel6 teljes skalaja.

p = XX.X [bar]

Sensor test

Press ENT

Hasznalat el6tt tesztelni kell az érzékel6t.

Ha az érzékeld nincs csatlakoztatva vagy helytelenil van csatlakoztatva, az ENTER gomb megnyoma-
sata ... jelzés koveti SENSOR OFF
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Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P061 Max alarm value 10 Ez az az érték, amely felett a rendszerben a szivattyu allandé frekvenciaju izemmodban is ledll, és
riasztasi jelzést ad. A szivattyl csak akkor indul Ujra, ha a mért érték 5 masodpercnél hosszabb ideig
p= XX.X [bar] a maximalis riasztasi érték ala esett.
P002 Set value 3 Az az érték, amelyet allando értéken szeretne tartani.
p = XX.X [bar]
Motor tuning Ha a késziilék ,FOC-ready”, az lizembe helyezés elétt kalibralni kell a motort.
ENT to access FIGYELEM

A Figyelmesen olvassa el a FOC motorvezérlésre vonatkoz6 fejezetet.

Motor test A START/STOP gomb megnyomasaval elvégezhetd a szivattyd mikddési tesztje a kivant tzemi frek-
vencian.
START/STOP
FIGYELEM
Ellendrizze a szivattyl beinditasanak lehetéségét a szivattyd vagy a rendszer karosi-
tasa nélkil.
P044 Rotation sense -—> A motor forgasiranya. Ha a motor rossz irdnyba forog, lehetséges a forgasirany megforditasa anélkdil,
hogy a csatlakozas fazisainak sorrendjét meg kellene valtoztatni.
> [ <eeem
P049 COMBO OFF A t6bb szivattylu parhuzamos, kombinalt izemeltetésére szolgald funkcié P049 COMBO engedélyezése.
Olvassa el az erre vonatkoz¢ fejezetet.
ON/OFF
P062 Address COMBO COMBO lizemmddban az eszkdz cime:
XX * 0: master
* 01-t6l 07-ig: slave
BTLE connection ON BTLE kommunikacié engedélyezése
ON / OFF
P043 Autorestart OFF Az ON (BE) bedllitassal a készllék visszatér abba az allapotba, amelyben az aramkimaradas elétt volt,
amikor az aramellatas az aramkimaradas utan visszaallt. Ez azt jelenti, hogy ha a szivattyi mikodott,
ON/OFF akkor Ujra miikodni fog
INITIAL SETUP Ez az izenet arrdl tajékoztatja Ont, hogy sikeresen végrehajtotta a kezdeti konfiguracios eljarast. Az
eljaras soran beallitott paraméterek megmaradnak a késziiléken. Ezek az értékek ezutan a megfeleld
COMPLETED menikben moédosithatok.

9.4. FOC motorvezérlés

9.4.1. Bevezetés
A FOC (Field Oriented Control) motorvezérlés a ,FOC-ready” inverterekben a kdvetkez elénydket nyujtja a hagyo-
manyos vezérléssel szemben:

» Optimalis aramszabalyozas minden egyes mikodési pontban.

» Gyors és pontos sebességbeallitas.

» Alacsonyabb energiafogyasztas.

* A nyomatékingadozasok (rezgések) csokkentése a teljes frekvenciatartomany egyenletesebb és zokkenémente-
sebb miikddése és a rendszerzaj csOkkentése érdekében.

* A motor, a szivattyu és a hidraulikus rendszer kisebb mechanikai igénybevétele.

A ,FOC-ready” eszk6zok FOC-vezérlése a kdvetkezdkkel hasznalhato:

* Haromfazisu aszinkron motorok
* Haromfazisu szinkronmotorok allandé magnessel

A kezel6szerv ,érzékeld nélkili”, ezért nem igényli érzékeld hasznalatat.

9.4.2. A FOC-vezérlés kalibralasa

Ahhoz, hogy az eszkdz elvégezhesse a FOC-ellenérzést, az alabbiakra van sziikség:

1. Végezze el a rendszer kabelezését. Csatlakoztassa a terhelést (szivattyut) az inverterhez a megfeleld hosszu-
sagu kabellel és sziikség esetén dV/dt vagy szinusz sziirével.

2. Biztositsa a rendszer tapellatasat, és kdvesse a kezdeti konfiguraciés eljarast a kdvetkez8k megadasaval:
a. Motortipus: haromfazisu aszinkron vagy allandé magnesi szinkron.
b. Névleges motorfesziltség az adattabla adatai szerint.
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c. A motor névleges frekvencigja a motor adattablaja alapjan.
d. A névleges motoraram 5% -kal n6tt az adattéblan feltiintetett adathoz képest.

Végezze el az automatikus kalibralasi (Auto tuning) folyamatot, hogy az inverter megismerhesse a hozz4

csatlakoztatott terhelés (motor, kabel és barmilyen sz(ird) elektromos adatait. A kalibralasi folyamat akar 1
percet is igénybe vehet.

> B B b dld

Varja meg, amig a kalibralasi folyamat sikeres lesz.

MEGJEGYZES
A kalibralasi folyamat akar 1 percet is igénybe vehet. Varjon, amig a kalibralasi folyamat befejezédik.

MEGJEGYZES

A kalibralasi folyamatot a rendszer végleges elektromos konfiguraciéjaban kell elvégezni, azaz a mo-
torral, a kabellel és a szlirvel egyutt.

Ha a motoron, a kabelen vagy a szirén valtoztatast hajtanak végre, a kalibralasi folyamatot meg kell
ismételni.

FIGYELEM
A motor névleges fesziiltségének, frekvenciajanak és aramerdsségének helytelen beallitasa a kalib-
ralas soran helytelen eredményekhez és ezaltal a motor meghibasodasahoz vezet.

FIGYELEM

Ha a motor névleges aramat a névtabla adataihoz képest tul magasra allitja be, az mind a motort,
mind az invertert sulyosan karosithatja.Ha a motor névleges aramat a névtabla adataihoz képest tul
magasra allitja be, az mind a motort, mind az invertert sulyosan karosithatja.

FIGYELEM

A kalibralas soran a motor tekercseit a tesztaram melegiti. Ha a motor 6nszell6z8, a motor forgasa-
nak hidnya nem teszi lehetévé a kényszer( héelvezetést. Ezért ajanlott a kalibraldsok kdzoétt hagyni,
hogy a motor lehljén.

VESZELY!

A kalibralasi folyamat soran a motor allé helyzetben marad, de a kalibralasi id6szak alatt végig aram
alatt van. A berendezésen és a hozza csatlakoztatott terheléseken torténé barmilyen beavatkozas
el6tt valassza le a késziiléket az aramellatasrol.

Abban az esetben, ha a kalibralasi folyamat nem volt sikeres, ellenérizni kell a kdvetkezket:

* Az inverter és a terhelés kdzotti csatlakozasok (beleértve a kézbeiktatott motorsziirdket is).
* A névleges feszlltség-, frekvencia- és arambeallitdsokat.

N
N

MEGJEGYZES
A motor nem indithaté el, amig a kalibralasi folyamat be nem fejez6daott.

MEGJEGYZES

Abban az esetben, ha a kalibralasi folyamat nem fejezhet6 be, lehet6ség van manualisan megadni
az allérész-ellenallas (Rs) és az allérész-induktancia (Ls) paramétereit a motorparaméter mentjében
(alapértelmezett jelszé: 002). Ezeket az adatokat a motor gyartéja is megadhatja, vagy mérésekkel
nyerheték. Ha nem rendelkezik ezekkel az adatokkal, és az automatikus kalibralasi folyamat nem
sikeres, javasoljuk, hogy forduljon a miiszaki tigyfélszolgalathoz.

9.4.3. A FOC-vezérlés beallitasa

A FOC vezérl6 algoritmus az aram (nyomaték) és a sebesség szabalyozasat meghatarozott valaszdinamikaval

Végzi.

A FOC dinamika alapértelmezés szerint olyan értékre van beallitva, amely a legtdbb alkalmazasban elegendd

a pontos és rezgésmentes szabalyozas biztositasahoz.

Bizonyos esetekben azonban sziikség lehet a motorparaméterek meni ,FOC dinamika” paraméterének (alapér-
telImezett jelszé 002) nodvelésére (frekvenciaingadozas esetén) vagy csokkentésére (tularam- vagy kioldasi igbt
riasztasok esetén) a kovetkez6 tablazat szerint:
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Konfiguracio FOC Dinamika

100 méternél rovidebb motorkabelek, és nincs sziird az inverter és a motor kdzott. 200

100 méternél rovidebb motorkabelek és dV/dt sz(ir6 jelenléte az inverter és a motor kdz6tt. 150

100 méternél hosszabb motorkabelek és dV/dt sz(ir§ jelenléte az inverter és a motor kdzott. 100

Szinusz sziir6 jelenléte az inverter és a motor kdzott. 50 vagy 40 vagy kevesebb
FIGYELEM

A FOC dinamika helytelen beallitasa a kovetkezéket okozhatja:

» Sebességingadozas, ha a FOC dinamika tul lassu.
» Tuldram vagy kioldas igbt riasztas, ha a FOC tul gyorsan van beallitva.
Javasoljuk, hogy azonnal avatkozzon be a ,FOC dinamika” paraméter bedllitdsaval, ha a fent felso-

rolt allapotok bekévetkeznek. Ennek elmulasztasa az inverter, a motor és a rendszer karosodasahoz
vezethet.

9.5. Kezd6 képernyo

A készilék bekapcsolasakor a felhasznal6 tajékoztatast kap a vezérld firmware verzidjardl (CTRL = x.xx) és
a tapegység firmware verzidjarol (INV = X.XX).

Ezt kdvetben, vagy amint az els6 kezdeti konfiguracié befejez6dott, megnyilik a kezdeti nézet.

1’ 2’ 7 T 8 1’1
£ Yl £ A N

: 3.0 oo‘.o n—A 3.0 49.8 = 3.0 00.0
HCO bar Hz | |» bar Hz | |l bar Hz
]
3 4 5 9 10 1‘2

1: Bluetooth be. Kommunikacié kdézben villog; 2: Wifi/GSM jel (ha van 10T-kartya); 3: A motor leallt; 4: COMBO cim
(ha aktivalva van); 5: Mértékegység; 6: Motor frekvencia; 7: Olvasott érték; 8: Figyelmeztetés; 9: Jar a motor; 10:
START/STOP blokk aktivalva; 11: Riaszt6; 12: Készenlét;

9.5.1. Miikodési paraméterek

Paraméter Leiras

XX.X [bar] Mért nyomasérték.

Nyomja meg az ENTER gombot a beallitott nyomasérték <XXX.X> megjelenitéséhez.

XXX.X [Hz] Az f paraméter azt a frekvenciat (Hz), amellyel az inverter taplalja a motort. Az ENTER gomb legalabb

5 masodpercig tartd nyomva tartasaval, ha a vezérlési mod ,fix frekvenciara” van éllitva, lehetséges

a munkafrekvencia valds ideji valtoztatasa. Az ENTER gomb tovabbi megnyomasaval kiléplink ebbdl az
Uzemmaédbdl és elmentjiik az Uj munkafrekvenciat.

XXX [VAC] Inverter tapfeszliltsége. Ez csak akkor jelenik meg, ha a motor kikapcsolt allapotban van. Bekapcsolt
allapotban a tapfesziiltség helyett a motor altal elnyelt aram jelenik meg.

XXX [A] A motor altal elnyelt aram.

XXX [cos@] A feszlltség és az aram kozotti @ eltolasi szog koszinusza. A motor teljesitménytényezéjének is nevezik.

XXX [kW] A motor altal felvett aktiv elektromos teljesitmény becslése.

CX Az eszkdz cime, ha a COMBO funkcié engedélyezve van.

AXX XX vészjelzés.

WXX XX figyelmeztetés.

STATUS: NORMAL Riasztasok hianyaban az ALLAPOT NORMALIS.

Ellenkez6 esetben villog a vészjelzés, és egy szaggatott hangjelzés hallhatd, amely a STOP gomb
megnyomasaval elnémithato.

A Diagnosztika menu megnyitasahoz nyomja meg az ENTER gombot.

A kezdeti kijelz6h6z vald visszatéréshez egyszeriien nyomja meg az ENTER gombot.
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Paraméter Leiras
XX.X [bar] Mért nyomasérték.

Nyomja meg az ENTER gombot a beallitott nyomasértéek <XXX.X> megjelenitéséhez.
MENU' Nyomja meg az ENTER gombot a menl megjelenitéséhez.

ENT to access

9.5.2. Diagnosztika

Paraméter

Leiras

S/N: Serial number

Eszk6z sorozatkddja.

BTLE MAC A vezeték nélkili modul MAC-cime.

CTRL Vezérl6lap firmware verzidja.

INV A tapegység firmware verzidja.

OLED Firmware verzié megjelenitése.

10T Az 10T kartya firmware verzidja (ha telepitve van).
Inverter life Inverter élettartama

XXXXX h: XX'm

Motor life

XXXXX h: XX'm

A motor élettartama

%f 25 50 75 100

%h XX XX XX XX

MUikodési statisztika a gyakorisag és az 6rak alapjan.

AXX. XXXXXXXXXXXXX

XXXXXXX h i XX'm

Riasztasi el6zmények (legfeljebb 8) az inverter élettartamahoz viszonyitva

WXX. XXXXXXXXXXXXX

Figyelmeztetési el6zmények (legfeljebb 8) az inverter élettartamaval kapcsolatban.

XXXXXXX h i XX'm

9.6. Menu

A menU szakaszba val6 belépéshez nyomja meg az ENTER billenty(it a MENU' / ENT to access képernyén.
A menU szakaszbdl valé kilépéshez tébbszdr nyomja meg a STOP gombot, amig vissza nem tér a Kezd6képernyd-

re.
MEGJEGYZES
A MenU szakasz megnyitasa el6tt allitsa le a motort.

A menihdz valbé hozzaférést kétlépcsés jelszé védi:

» Telepit6i szint: Lehet6vé teszi a szivattyd mikddésével kapcsolatos paraméterek médositasat abban a hidrauli-
kus rendszerben, amelybe be van épitve. Jelszé 1, alapértelmezett 001.

» Haladé szint. Lehetdvé teszi az olyan kritikus paraméterek modositasat, amelyek helytelen beallitas esetén
veszélybe sodorhatjak a készllék, a szivattyl és a rendszer élettartamat. Jelsz6 2, alapértelmezett 002.

Minden mentiben lehet6ség van a vonatkozé hozzaférési jelsz6 megvaltoztatasara.

MEGJEGYZES

@ A telepitéprogramhoz vagy a specialis szinthez helytelen jelsz6 segitségével valé hozzaférés azt
jelenti, hogy a beallitott paraméterek csak ugy jelenitheték meg, ha nincs lehetéség a modositasra.
A jelszo elvesztése esetén javasoljuk, hogy lépjen kapcsolatba a miiszaki tigyfélszolgalattal az uni-
verzalis jelsz6 megszerzése érdekében.

Menii Leiras Szint Alapértelmezett
jelszé
Control. param. A szivattylvezérlés paramétereinek menije abban a hidraulikus rend- Telepitd 001
szerben, amelybe be van épitve.
Motor parameters Motorvezérlési paraméterek menl Haladé 002
IN/OUT paramet. Analog és digitalis bemenetek és kimenetek paraméter menu Telepitd 001
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Menii Leiras Szint Alapértelmezett
jelszoé
Connect. param. A csatlakoztatassal és a kilvilaggal valé kommunikacioval kapcsolatos Telepitd 001
paraméterek menije.
Change init.set Kezdeti konfiguraciéos menu. Halado 002

FIGYELEM

A mentube val6 belépés Change init.set csak akkor javasolt, ha a készlléket a gyari bedllitasoktdl
kezdve teljes egészében Ujra kivanja programozni.

Az ebben a meniliben végrehajtott paramétermddositasok csak a kezdeti konfiguracié befejezése
utan lépnek hatalyba, azaz amikor megjelenik a Change init.set/ COMPLETED jelzés.

A készulék minden mas paramétere visszaall a gyari allapotra.

A\

9.7. Vezérlési paraméterek

Paraméter Alapértelm | Leiras 1 3 4 5
ezett
P018 Control mode Constant A kovetkezd vezérlési modok kdzul valaszthat: X X X X
value
1. Constant value 1. Constant value: a késziilék ugy valtoztatja a szivattyu fordu-
2. Fix speed latszamat, hogy a beallitott érték a vizfogyasztastdl fliggetle-
3. Const.value 2set nil allandé maradjon.
4. Fix speed 2 val. 2. Fix speed: a készlilék a beallitott frekvencian taplalja a sziv-
5. External speed attyut.
6. MPPT 3. Const.value 2set: a 2. digitalis bemenet megnyitasaval vagy
bezarasaval két kivant érték valaszthato ki.
4. Fix speed 2 val.: a 2. digitalis bemenet megnyitasaval vagy
bezarasaval két kivant frekvenciaérték valaszthato ki.
5. External speed: a motorfrekvencia a 4. analég bemenetre
csatlakoztatott analog jellel vezérelhetd.
6. MPPT: a készulék ugy valtoztatja a szivattyu fordulatszamat,
hogy maximalizalja a fotovoltaikus panelekbdl nyert energiat.
P112 AUX control mode Constant A 4-es digitalis bemeneten keresztil a fészabalyozasi izemmadd- X X X X
value rél a segédszabalyozasi izemmadra lehet valtani, és forditva.
XXXXXXXX
P061 Max alarm value 10 bar Ez az az érték, amely felett a rendszerben a szivattyu allandé X X X X
frekvenciaju tzemmadban is ledll, és riasztasi jelzést ad. A sziv-
p= XXX [bar] attyts csak akkor indul Gjra, ha a mért érték 5 masodpercnél hosz-
szabb ideig a maximalis riasztasi érték ala esett.
P016 Min alarm value 0 A rendszerben elérhetd legkisebb érték, amely alatt - még allan- X X X X
do frekvenciaju tzemmodban is - a szivattyu leall, és riasztasi
p= XXX [bar] jelzést ad. A szivattyl csak akkor indul Gjra, ha a mért érték
5 masodpercnél hosszabb ideig a minimalis riasztasi érték folé
emelkedett.
P097 Open c. volt. PV A fotovoltaikus panelsor nyitott aramkoéri fesziiltsége.
V = XXX [VDC] Az alapértelmezett értéket elhagyva a rendszer automatikusan
kiszamitja a motor inditasa el6tt mért bemeneti fesziltség alapjan
P094 MPPT: volt. gap Az MPPT-vezérl6algoritmusban hasznalt feszultségtartomany.
dV = XXX.X [V]
P095 MPPT: time gap 1s Az MPPT-vezérl6algoritmusban hasznalt idéintervallum.
dt = XX.X [s]
P096 MPPT: freq. gap Az MPPT-vezérl6algoritmusban hasznalt frekvenciatartomany.
df = XXX.X [Hz]
P115 Pipe Fill Ramp = Az a rampaidd, amelyet az inditas utan kévetni kell, ha a mért X X
érték a minimalis riasztasi érték alatt van. A cséfeltoltési rampa
XXX [s] PO09 Ramp | 4 beallitott id6 utan lejér, vagy ha a mért érték eléri a beallitott
up time értéket.
COMBO lizemmddban csak egy egység miikddése engedélye-
zett, amig a toltési rampa aktiv.
P047 Ext.set enabling OFF A bedllitott érték 3-as analdég bemeneten keresztll térténé bealli- X X
tasanak engedélyezése.
ON/OFF
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Paraméter Alapértelm | Leiras

ezett

P002 Set value 3 bar Az az érték, amelyet allando értéken szeretne tartani.

p = XXX.X [bar] MPPT-vezérlés lzemmddban a szivattyld automatikusan korlatoz-
za a frekvenciat azért, hogy a nyomasérzékeld allandé értéken
tartsa a leolvasott nyomast (ha van).

P091 Compensation 0 Kompenzacié maximalis frekvencian. A zéld gomb megnyomasa-
val visszafordithatja a jelet.

p = XXX.X [bar]

H
1: érzékel6; 2: P091 Compensation ; 3: P002 Set value; 4: P022
Min motor freq.; 5: P039 Max motor freq.
COMBO tzemmddban lévé szivattylk esetén a kompenzacionak
minden egyes szivattyihoz kapcsolddnia kell.

P013 Set value 2 3 bar Az az érték, amelyet allando értéken szeretne tartani.

p = XXX.X [bar]

P092 Compensat. set 2 0 Kompenzacié maximalis frekvencian. A zéld gomb megnyomasa-
val visszafordithatja a jelet.

p= XX.X [bar]

P059 Value set update 5s A bedllitott érték frissitésének idSintervalluma a kompenzacio
figgvényében.

t=XX [s]

P006 Operating freq. = Az a frekvencia, amellyel a késziilék mikddteti a motort.

f= XXX [Hz] P039 Max
motor freq.

P040 Operating freq.2 = Az a frekvencia, amellyel a készilék mikddteti a motort.

f= XXX [Hz] P039 Max
motor freq.

P021 Freq.min.control =P039 Max | Az a minimalis frekvencia, amely alatt a szivattyGnak meg kell

motor freq. prébalnia ledlinia a vezérlési rampat kdvetve (P085 Control

fmin = XXX [HZ] ramp).

P060 Stop delay 5s Késleltetés, amellyel a szivattydt megprébaljak ledllitani a mini-
malis vezérlési frekvencia (P021 Freg.min.control ) alatt.

t=XX [s]
P085 Control ramp 40's Az az id6, amely alatt a készulék a motor ellatasi frekvenciajat
a minimalis vezérlési frekvenciardl (P021 Freq.min.control ) a mi-
t=XX [s] nimalis motorfrekvenciara (P022 Min motor freq.) csdkkenti. Ha
ez id6 alatt a mért érték P002 Set value - P087 Delta control
ala csokken, a készulék ujrainditja a motort. Ellenkezd esetben
a készllék a vezérld rampat kovetve teljesen leallitia a motort
(P085 Control ramp).
P003 Delta start 0.5 bar Ez a paraméter megadja, hogy a mért értéknek mennyire kell

p= XXX.X [bar]

elmaradnia a beallitott értéktdl ahhoz, hogy a korabban leéllitott
szivattyu Gjra induljon.

27




VENTI

Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P087 Delta control 0.1 bar (2 Ez a paraméter megadja, hogy a mért értéknek mennyivel kell
psi) csokkennie a beallitott értékhez képest ahhoz, hogy a szabalyo-
p= XXX.X [bar] zasi rampa alatt kikapcsolt szivattyd Gjra induljon.
Hz a A bar
2
.1..
Sec
1: P022 Min motor freq.; 2: P021 Freq.min.control ; 3: P0O87 Delta
control; 4: PO02 Set value; 5: PO60 Stop delay; 6: P085 Control
ramp
P058 Delta stop 0.5 bar (8 Ez a paraméter a mért értéknek a beallitott értékhez viszonyitott
psi) névekedését jeldli, amelyet meg kell haladni ahhoz, hogy a szivat-
p = XX.X [bar] tyu a ledllitdsi rampa szerint er6szakosan kikapcsoljon.
P015 Ki 50 Az allandé értékek szabalyozasanal hasznalt integral egyutthato.
XXX
P014 Kp 5 Allandé értékii szabalyozasban hasznalt aranyos egyiitthato.
XXX
P045 Pump DOL 1 OFF Az 1. fix fordulatszamu segédszivattyu engedélyezése vagy letil-
tasa (D.O.L.)
ON/OFF
P046 Pump DOL 2 OFF A 2. fix fordulatszdmu segédszivattyl engedélyezése vagy letilta-
sa (D.O.L.)
ON/OFF
P049 COMBO OFF A tdbb szivattyl parhuzamos, kombinalt Gzemeltetésére szolgald
funkcio P049 COMBO engedélyezése. Olvassa el az erre vonat-
ON/OFF kozé fejezetet.
P062 Address COMBO 01 COMBO lizemmddban az eszkdz cime:
XX * 0: master
* 01-t6l 07-ig: slave
P050 Alternance ON A COMBO és a D.O.L. egységek kozotti valtakozas engedélyezé-
se.
ON/OFF
A szivattyuk kozel egyenletes elhasznalédasa érdekében az
egyes szivattyuk eléz6 inditasa alapjan valtakozik a miveleti sor-
rend.
P101 Altern. period 0 Az egységben lévd tobb eszkdz kdzotti maximalis Gzemora.
t=XXTh] A 0 5 percet jelent.
P055 COMBO synchrony OFF Ezzel a paraméterrel aktivalhato a COMBO szivattydk szinkron
mikodése. Olvassa el az erre vonatkozé fejezetet.
ON/OFF
A paramétert azonban ennek megfeleléen csokkenteni kell P021
Freq.min.control .
PO057 Start delay AUX 00 Késleltetési id6, amellyel a csoportba tartozé szivattyuk elindul-
nak, miutan a valtozé fordulatszamu szivattyu elérte a maximalis
t=XX[s] motorfrekvenciat, és a mért érték a P002 Set value - killénbség
ala esett P087 Delta control.
P137 Max COMBO 8 Az egyidejlileg aktiv COMBO egységek maximalis szama.
XX
P056 PI control Direct Pl vezérlési méd:
Direct/Reverse + Direct: a szivattyu fordulatszamanak novekedésével a mért ér-
ték is né.
* Reverse: a szivattyu fordulatszamanak novekedésével a mért
érték csokken.
P089 Periodic autorun 00 A szivattyu idészakos inditasa X éras inaktivitas utan. A 0 érték

t=XX [h]

letiltja a funkciot.
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Paraméter

Alapértelm
ezett

Leiras 1 2 3 4 5

P131 Dry run paramet.
XXXXXXXX

Referenciaparaméter a szarazonfutas észleléséhez. X X X X X
Lehet6ség van a kdvetkezdk kozll valasztani:

» Cosphi
* Current
* Pressure

Tovabbi informaciokért olvassa el a kiilon fejezetet.

P020 Dry run thresh.

XXX

Paraméter értéke P131 Dry run paramet. amely alatt a szivattyu X X X X X
leall és vizhiany riasztas torténik.

A paraméter valtozo értéket vehet fel 0 és 1 kdz6tt, és a paramé-
ter beadllitasatdl fUggden a kdvetkezd jelentéseket veheti fel P131
Dry run paramet. :

» Cosphi : motor cosphi érték

» Current : a paraméter szazalékos aranya P017 Rated motor
Amp.

* Pressure : a paraméter szazalékos aranya P004 F.scale sensor

Tovabbi informaciokért olvassa el a kiilon fejezetet.

P132 Dry run delay

t= XXX [s]

A szaraz futasvédelem miikddésének késleltetési ideje. X X X X X

P088 Restarts delay

t = XX [min]

10 min

Az az idbalap, amely meghatarozza a szivattyu Ujrainditasi kisér- X X X X X
letének késleltetését alacsony vizszint riasztast kdvetéen. Minden
egyes kisérletnél a késleltetési id6 megduplazédik. A prébalkoza-
sok maximalis szama 5.

Ha a paraméter 0-ra van allitva, a készilék kdzvetlendl riaszt A04
DRY RUN THRESH. anélkil, hogy barmilyen ujrainditasi kisérle-
tet tenne.

Change PASSWORD1

Press ENT

Nyomja meg az ENT gombot a telepitési szint jelszavanak médo- | x X X
sitasahoz (1. szint) (alapértelmezett 001).

9.8. Motor paraméterek

f= XXX [Hz]

Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P102 Motor type Threephase | A csatlakoztatott motor tipusa és az alkalmazott vezérlés:
asyn.
XXXXXXXX * Threephase asyn. : haromfazisu aszinkron motorok vezérlése.
» Synchronous PM : allandé magnes( szinkronmotorok vezérlése.
P007 Rated motor Volt Névleges motorfesziiltség az adattabla adatai szerint.
V= XXX [V] Az inverter atlagos fesziiltségesése 20 és 30 V RMS kozott van a terhelési korilményektdl fliggéen.
P008 Voltage boost A motor inditdsakor ndvelje a fesziiltséget az inditadsi nyomaték ndvelése érdekében.
V= XXX [%] Tovabbi informacidért forduljon a motor gyartéjahoz.
P017 Rated motor Amp. A motor névleges arameréssége a névtabla adatai szerint 5%-kal nétt. Az inverteren végbemend fe-
szliltségcsokkenés a névleges motoraramnal nagyobb aramfelvételt eredményezhet. A motor gyartoja-
1= XXX [A] val egydtt biztositani kell, hogy ez a tularam elviselhet6 legyen.
P005 Rated motor freq 50 Hz (60 A motor névleges frekvenciaja a motor adattablaja alapjan.
Hz)
f= XXX [Hz]
P039 Max motor freq. 50 Hz (60 Maximalis frekvencia, amellyel a motort taplalni kivanja. A motor maximalis frekvenciajanak cskkentése
Hz) csokkenti a maximalis felvett aramerdsséget.
f= XXX [Hz]
P022 Min motor freq. 30 Hz (35 Minimalis motorfrekvencia.
Hz)

Kingsbury tipust nyomoécsapagyas rendszerrel ellatott merulszivattylk hasznalata esetén a nyomoécsa-
pagyrendszer karosodasanak elkerilése érdekében nem ajanlott 1750 fordulat/perc ald csdkkenteni
a fordulatszamot.

P009 Ramp up time

t= XX [sec]

Motorinditasi rampa a minimalistol (P022 Min motor freq.) a maximalis frekvenciara (P039 Max motor
freq.).

A lassabb rampak a motor és a szivattyl kisebb igénybevételét eredményezik, és igy hozzajarulnak az
élettartamuk meghosszabbitasahoz. Masrészt a valaszidék hosszabbak.

A tul gyors inditasi rampak az inverter tlulterheléséhez vezethetnek.
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Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P010 Ramp down time Motorleallitasi rampa a maximalistél (P039 Max motor freq.) a minimalis frekvenciaig (P022 Min motor
freq.).
t= XX [sec]
A lassabb rampak a motor és a szivattyu kisebb igénybevételét eredményezik, és igy hozzajarulnak az
élettartamuk meghosszabbitasahoz. Masrészt a valaszidék hosszabbak.
A tul gyors ledllasi rampak a regenerativ hatas miatt tulfesziltséget generalhatnak az inverterben.
P012 Ramp f min mot. Az az id6, amikor a motor eléri a minimalis motorfrekvenciat (P022 Min motor freq.) az allé helyzetbdl és
forditva.
t= XX [sec]
Hz g 4
: AN
A\/ ~¥p
7
—
~5
2 - 8
| / e~
N6 10/\
Sec.
1: PO39 Max motor freq.; 2: P021 Freq.min.control ; 3: P022 Min motor freq.; 4: P056 PI control; 5:
P009 Ramp up time; 6: P012 Ramp f min mot. ; 7: P010 Ramp down time; 8: PO60 Stop delay; 9: P085
Control ramp; 10: P012 Ramp f min mot.
P124 Output filter None Az inverter és a motor kdzé esetleg beépitett kimeneti sziir tipusa:
* None : nincs sziiré telepitve
» dV/dt: dV/dt szlré
* Sin : szinuszos sz(ir6é
P0O11 PWM Inverter modulacios frekvenciaja.
f= XX [kHz] Az inverter tipusatdl figgden 2,5, 4, 6, 8, 10 kHz kdzlil lehet valasztani.
A magasabb értékek a szinuszhullam hiiségesebb rekonstrukcidjanak felelnek meg. Nagyon hosszu
(&gt;20 m) motorkabelek hasznalata esetén ajanlatos a megfelelé kimeneti sziiréket az inverter és a mo-
tor k6zé helyezni, amelyek kérésre szallithatdk, és a PWM paraméter helyes értékét a szlrd tipusanak
és a kabel hosszanak megfelel6en beallitani. Ez a motor bemenetnél csdkkenti a fesziltségcsiucsok
kialakulasanak valészinliségét, biztositva a tekercs szigetelését.
Az alacsonyabb értékek csokkentik az inverter flitését.
P086 V/f lin.-> quad. 80% Ez a paraméter lehet6vé teszi a V/f tulajdonsag megvaltoztatasat, amellyel a készllék a motort taplalja.
A linearis tulajdonsag allandé nyomaték-tulajdonsagnak felel meg valtozé fordulatszam mellett. A négy-
XXX % zetes tulajdonsag valtozd nyomaték-tulajdonsagnak felel meg, és altalaban centrifugal szivattyukkal valé
haszndlatra javasolt. A nyomaték-tulajdonsagot Ugy kell megvalasztani, hogy biztositsa a zavartalan ma-
kodést, az energiafogyasztas cstkkentését, valamint a fiités és a motorzaj csokkentését. Az egyfazisu
motoroknal a linearis V/f (0%) bedllitas javasolt.
Motor tuning Ha a készulék ,FOC-ready”, az izembe helyezés el6tt kalibralni kell a motort.
ENT to access FIGYELEM
A Figyelmesen olvassa el a FOC motorvezérlésre vonatkozoé fejezetet.
P103 Motor resistance Az &llérész ellenallasanak kézi beallitasa.
Rs=XXX.XX [Ohm]
P104 Motor inductance Az allérész induktivitdsanak kézi bedllitasa.
Ls=XXX.XX [mH]
P105 FOC dynamics 200 A FOC algoritmus vezérlési dinamikajanak beallitasa.
XXX
P106 FOC speed 5 A FOC algoritmus vezérlési sebességének beadllitasa.
XXX
P043 Autorestart OFF Az ON (BE) beallitassal a készlilék visszatér abba az allapotba, amelyben az aramkimaradas elétt volt,
amikor az aramellatds az aramkimaradas utan visszaallt. Ez azt jelenti, hogy ha a szivattyd miikédott,
ON/OFF akkor ujra mikodni fog

Change PASSWORD2

Press ENT

A haladé szintl jelsz6 (2. szint) médositdsahoz nyomja meg az ENT gombot (alapértelmezett 002).
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9.9. Paraméterek BE/KI

Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P083 Unit bar Mértékegység [bar,%, lab, in, cm, m, K, F,C,gpm,l/min,m3/h,atm,psi].
XXXXX
P004 F.scale sensor 16 bar (250 | Az érzékeld teljes skalaja.
psi)
p = XXX.X [bar]
P084 Min.value sensor 0 Az érzékel6 minimalis értéke.
p = XXX.X [bar]
P019 Offset AN1 20% Nulla korrekcié az 1. analég bemeneten (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
P080 Offset AN2 20% Nulla korrekci6 az 2. analég bemeneten (4-20 mA).
XXX [%] (20 mA x 20% = 4 mA).
P081 Offset AN3 20% Nulla korrekcié a 3. analég bemeneten.
XXX [%] 4-20 mA : 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P082 Offset AN4 0% Nulla korrekcié a 4. analég bemeneten.
XXX [%] 4-20 mA: 20 mA x 20% =4 mA
0-10V:10Vx0% =0V
P090 AN1AN2 function Indepen- Az AN1,AN2 analég bemenetek miikodési logikaja:
dent
XXXXXXXX * Independent. Az aktiv érzékeld az 1. analég bemenethez tartozik, mig a 2. analég bemenethez
csatlakoztatott érzékeld segédberendezésként miikddik abban az esetben, ha egy érzékel6 vagy az 1.
analég bemenet meghibasodik.
» Selectable. Az aktiv érzékel6 a 3-as digitalis bemenettel valaszthaté ki.
« Difference 1-2. Az 1. analég bemenet és a 2. analég bemenet mérései kdzotti digitalis kiilonbséget
abszolut értékben kell megadni.
* Higher value. A két érzékeld mérése kdzotti maximalis értéket kell figyelembe venni.
* Lower value. A két érzékel6 mérése kozotti minimalis értéket kell figyelembe venni.
P063 Digit. input IN1 N.O. Ha az N.O.(Altalaban nyitott) beallitast valasztja, a késziilék tovabbra is miikddtetni fogja a motort, ha az
1-es digitalis bemenet nyitva van. Masrészrél, az 1-es digitalis bemenet ledllitasa esetén a motor leall.
N.O./N.C.
Ha az 1. digitalis bemenet zarva van, az N.C. (Altalaban zart) eszkdz kivéalasztasa esetén a motor
tovabbra is miikodni fog. Ezzel szemben a motor ledll, ha az 1-es digitalis bemenet nyitva van.
P064 Digit. input IN2 N.O. Ha az N.O. (Altalaban nyitott) beallitast valasztja, a késziilék tovabbra is miikddtetni fogja a motort, ha
a 2. digitalis bemenet nyitva van. Masrészrél, az 2-es digitalis bemenet ledllitasa esetén a motor leall.
N.O./N.C.
Az N.C. (Altalaban zart) beallitas kivalasztasaval a késziilék tovabbra is miikddteti a motort, ha a 2.
digitalis bemenet zarva van. Ezzel szemben a motor ledll, ha az 2-es digitalis bemenet nyitva van.
A 2. digitalis bemenet az 1. bedllitott érték kivalasztasara vagy a 2. beallitott érték vezérlési tzem-
maodban torténd kivalasztasara, illetve az 1. Const.value 2set vagy 2. miikédési frekvencia vezérlési
Uzemmadban torténd kivalasztasara is szolgal Fix speed 2 val..
Aramlaskapcsolo jelenlétében az aramlaskapcsold segitségével torténd mikédésre szolgal.
P065 Digit. input IN3 N.O. Ha az N.O. (Altalaban nyitott) beallitast valasztja, a késziilék tovabbra is miikddtetni fogja a motort, ha
a 3. digitalis bemenet nyitva van. Masrészrél, az 3-es digitalis bemenet ledllitasa esetén a motor leall.
N.O./N.C.
Ha az 3. digitalis bemenet zarva van, az N.C. (Alapesetben zart) eszkdz kivalasztadsa esetén a motor
tovabbra is mikodni fog. Ezzel szemben a motor ledll, ha az 3-es digitalis bemenet nyitva van.
A 3-as digitalis bemenet az 1-es vagy a 2-es érzékel6 kivalasztasara is szolgal, ha a P090 AN1AN2
function paraméter értéke Selectable.
P066 Digit. input IN4 N.O. Ha az N.O. (Altalaban nyitott) beallitast valasztja, a késziilék tovabbra is mikédtetni fogja a motort, ha

N.O./N.C.

a 4. digitalis bemenet nyitva van. Masrészrél, az 4-es digitalis bemenet ledllitasa esetén a motor leall.

Az N.C. (Altalaban zart) beallitas kivalasztasa esetén a késziilék tovabbra is miikddteti a motort, ha a 4.
digitalis bemenet zarva van. Ezzel szemben a motor ledll, ha az 4-es digitalis bemenet nyitva van.

A 4-es digitalis bemenet a f6- vagy segédvezérlési mod kivalasztasara is szolgal, ha azok eltéréek.

A 4-es digitalis bemenet riasztas-visszaallitasként is mikodik.

P079 Dig.In.2/3 delay

t=XX[s]

A 2. és 3. digitalis bemenetek késleltetése.

Az 1-es és 4-es digitalis bemenetek 1 masodperces rogzitett késleltetéssel rendelkeznek.
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Paraméter

Alapértelm
ezett

Leiras

P138 Delay IN1 ON

t= XXX [s]

1

A digitalis bemenet aktivalasanak késleltetése 1.

P139 Delay IN1 OFF

t= XXX [s]

A digitalis bemenet kikapcsolasanak késleltetése 1.

P140 Delay IN2 ON

t = XXX [s]

Késleltetés a digitalis bemenet aktivalasaban 2.

P141 Delay IN2 OFF

t = XXX [s]

A digitalis bemenet kikapcsolasanak késleltetése 2.

30 masodpercnél hosszabb érték bedllitasaval a 2-es digitalis bemenet az aramlaskapcsolé bemenete-
ként mlkodik.

P142 Delay IN3 ON

t = XXX [s]

A digitalis bemenet aktivalasanak késleltetése 3.

P143 Delay IN3 OFF

t = XXX [s]

A digitalis bemenet kikapcsolasanak késleltetése 3.

P144 Delay IN4 ON

t = XXX [s]

A digitalis bemenet aktivalasanak késleltetése 4.

P145 Delay IN4 OFF

t = XXX [s]

A digitalis bemenet kikapcsolasanak késleltetése 4.

P127 AN3 function

External set

Az AN3 analdg bemenet miikddési logikaja:

» External set : amikor a paraméter P047 Ext.set enabling be van allitva ON, az AN3 analég bemenet
hatarozza meg a beallitott értéket.

* PT100 : olvasas PT100 szondan keresztil

* PT1000 : leolvasas PT1000 szondaval

P128 PT warning value 0 Ha a paraméter P127 AN3 function be van allitva PT100 vagy PT1000, a késziilék automatikusan
csokkenti a motor frekvencidjat, ha eléri az ehhez a paraméterhez beallitott hdmérsékletet.

XXX [°C]

P129 PT alarm value 0 Ha a paraméter P127 AN3 function be van allitva PT100 vagy PT1000, a készilék azonnal leallitjia
a motort, ha eléri az ehhez a paraméterhez beallitott hémérsékletet.

XXX [°C]

P130 PT restart value 0 Ha a paraméter P127 AN3 function be van allitva PT100 vagy PT1000, a késziilék Ujrainditja a motort,
ha a hémérséklet ez ala az érték ala esik.

XXX [°C]

P107 Flow Measure None Aramlasmérési mod:

XXXXXXXXXX * None : az dramlasi sebességet nem mérik.
» Freq. Proport. : az aramlasi sebességet a szivattyu forgasi frekvenciajaval aranyosan kell kiszamitani.
* AN2 4-20mA : az aramlasi sebesség leolvasasa a 2. analég bemeneten (4-20 ma) keresztil torténik.
* AN3 pulse : az aramlasi sebesség leolvasasa a 3-as analég bemeneten (0-10) keresztil torténik,

impulzusijellel.

P108 Rated Flow 1 Ha a P107 Flow Measure paraméter értéke Freq. Proport., akkor a névleges aramlasi sebesség a sziv-
attyl névleges aramlasi sebességének felel meg.

XXX.X [m3/h]
Ha a P107 Flow Measure paraméter értéke AN2 4-20mA, akkor a névleges aramlasi sebesség az
aramlasmérod teljes skalajanak felel meg.

P108 Pulse Ha a paraméter P107 Flow Measure értéke AN3 pulse, akkor meg kell adni, hogy hany liter feleljen meg
az dramlasmérd altal kiildétt minden egyes impulzusnak.

XXXX.X [I/pulse]

P109 Min stop flow 0 Ha a mért aramlas tébb mint 60 P109 Min stop flow masodpercig a paraméter alatt marad, a szivattyu
leall. A készulék megkisérli XX percenként Ujrainditani a szivatty(t a paraméterben megadott érték

XXX.X [m3/h] alapjan P088 Restarts delay.

P110 Solarimeter F.S. 0 A 2-es analdg bemenethez csatlakoztatott 4-20 mA-es szolariméter teljes skalaja. A 0 érték azt jelenti,
hogy a mérés le van tiltva.

XXXX [W/m2]

P111 Min. Stop. Rad. 0 Ha a mért sugarzas tébb mint 60 P111 Min. Stop. Rad. masodpercig a paraméter alatt marad, a szivat-
tyu leall. A készllék megkisérli XX percenként Ujrainditani a szivattyut a paraméterben megadott érték

XXXX [W/m2] alapjan P088 Restarts delay.

P122 Min. Start. Rad. 0 COMBO Solar tizemmodban csatlakoztatott szoliméterrel, a paraméterben megadott sugarzason feliili

XXXX [W/m2]

sugarzasi értéket adja meg. P111 Min. Stop. Rad. egy masik szivattyl egymas utani inditdsahoz
szlikséges. Célszerii ezt a paramétert a csoport egyik szivattyljanak 10%-kal megnévelt maximalis
teljesitménnyel tortén6é mikodéséhez szilkséges sugarzasi értékkel megegyezni.

Change PASSWORD1

Press ENT

Nyomja meg az ENT gombot a telepitési szint jelszavanak médositasahoz (1. szint) (alapértelmezett
001).
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9.10. Kapcsolodasi paraméterek

Paraméter Alapértelm | Leiras
ezett
P001 Language English A felhasznaloéval folytatott kommunikacié nyelve
XXXXXXX
BTLE connection ON BTLE kommunikacié engedélyezése
ON/OFF
P125 Communication MODBUS * MODBUS
* BACNET
P126 Max master 1 A f6 egységek maximalis szdma (csak a BACNET) 1-tél 127-ig.
P098 Address RS-485 1 cim 1-t6l 247-ig
XXX
P099 Baudrate 9600 1200 és 57600 bps kdzotti modbus baud rata
XXXXX
P100 Data format N81 adatformatum: N81, N82, E81, 081
XXXXX
P024 EEPROM writing OFF A altal tovabbitott paraméterek irasi médjanak beallitasa:
ON/OFF ON : az adatok az EEPROM-ba kertiilnek
OFF : az adatok nincsenek mentve az EEPROM-ba
Change PASSWORD1 Nyomja meg az ENT gombot a telepitési szint jelszavanak médositasahoz (1. szint) (alapértelmezett
001).
Press ENT

9.11. Allitsa le a szivattyut alacsony sugarzasi koriilmények kozott

centrifugalis szivattyuk forgasi sebességikhdz (frekvenciajukhoz) viszonyitva fejtik ki eléfordulasukat. Ha a sugar-
z4&s tul gyenge, a szivattyu folytathatja mikodését anélkul, hogy aramlast termelne, mivel a kifejlesztett fej alacso-
nyabb, mint az dramlas eléallitdsdhoz sziukséges minimalis fe

Mivel a vizaramlas felel6s a motor (viz alatti) és a szivattyd hiitéséért, ennek az allapotnak a fennmaradasa

a motor (viz alatt) és a szivattyu veszélyes tulmelegedéséhez vezethet.

9.11.1. Minimalis frekvencia kikapcsolas

Lehet6ség van a menliben beéllitani Motor parameters A paraméter P022 Min motor freq. olyan értéken, amely
elég magas ahhoz, hogy biztositsa, hogy a szivattyu egy bizonyos frekvencia alatt alljon le, a kdvetkez6 képlet
szerint:

f min = f max -

(Frmn) +2 (1)

» f perc [Hz]: P022 Min motor freq.

f max [Hz]: P039 Max motor freq.

* H perc [m]: a minimalis frekvenciarendszer prevalencigja (statikus prevalencia)

+ H max [m]: maximalis szivattyufej (aramlasi sebesség nélkiil) maximalis frekvencian. Altalaban a szivattyu
rendszamaadataiban érhetd el.

* 2 [Hz]: 2 és 5 Hz kdzotti biztonsagi tényezd.

9.11.2. Allitsa le a minimalis sugarzast

Ha a 2. digitalis bemenetre egy napelemmérd van csatlakoztatva, akkor a mentiiben beallithaté IN/OUT paramet.
A paraméter P111 Min. Stop. Rad. olyan értéken, amely alatt a szivattyl 60 masodperces miikddés utan leall.

A készulék XX percenként megprobalja ujrainditani a szivattyat a paraméterben megadott érték PO88 Restarts
delay.

9.11.3. Allitsa le a minimalis aramlasi sebességet

Lehetdség van a szivattyu ledllitdsara, ha az daramlasi sebesség a paraméterben bedllitott érték ala esik P109 Min
stop flow.

Az aramlasmérési méd a meniben van beallitva IN/OUT paramet. a paraméteren keresztiil P107 Flow Measure.
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9.12. Aramlaskapcsolo vezérlés

Vezérlési mdédban MPPT Es Constant value, lehetéség van aramlasi kapcsolo csatlakoztatasara a késziilékhez oly
modon, hogy ledllitsa a szivattyd miikédését aramlas hianyaban.

Az aramlaskapcsolot, amely potencialmentes érintkezét, csatlakoztatni kell a 2. digitalis bemenetre vagy a 0V, IN2
csatlakozékhoz.

Az aramlasszabalyozas megvaldsitasahoz sziikséges eszkdz programozasa a kévetkez6 paramétereken alapul:

Menii Paraméter Leiras

IN/OUT paramet. P064 Digit. input IN2 A 2. digitalis bemenet konfiguralasa, amelyhez az aramlaskapcsolé csatlakoztatva van,
normalisan nyitott (nyitott érintkezével miikodé szivattyd) vagy normalisan zart (zart érint-
kezdvel mikodd szivattyu).

IN/OUT paramet. P141 Delay IN2 OFF A 30 masodpercnél nagyobb érték bedllitasaval a készllék ledllitja a szivattyut, ha az
aramlas tébb mint XX masodpercig nulla. A szivattyu Gjraindul, amint az aramlaskapcso-
16 Uj aramlasi jelenlétet észlel.

Control. param. P088 Restarts delay XX percenként (alapértelmezett 5 perc) az inverter megprobalja Ujrainditani a szivattyut,
még akkor is, ha az aramlaskapcsolé nem észlel aramlast. Ha az aramlas helyreall,

a szivattyu tovabbra is mikodik. Ha az aramlas hosszabb ideig nulla marad, mint a 2.
digitalis bemenetnél beallitott késleltetés, az inverter ismét leallitja a szivattyut

9.13. A munkafrekvencia kivalasztasa P018 Control mode = Filtering

Amikor a paraméter P018 Control mode beallitva van Filtering, a kdvetkezd elére beallitott munkafrekvenciak kozdil
valaszthat:

* F1 vagy P006 Operating freq.
* F2 vagy P040 Operating freq.2
* F3 vagy P133 Operating freq.3

A kivalasztas a kovetkez6 mddokon torténik:

* a billentylizet hasznalata: tartsa lenyomva a + vagy - billenty(t legaldbb 5 masodpercig, majd valassza ki az F1
vagy F2 vagy F3 mikddési frekvenciat a + vagy - gombok hatasaval
» Alkalmazason keresztul: az F1 vagy F2 vagy F3 munkafrekvencia kivalasztasaval a monitor képerny6jén.
« digitalis bemenetek hasznalataval. Kiléndsen:
* Az F1 munkafrekvencia beallitasahoz le kell tiltani mind az IN2, mind az IN3 digitalis bemeneteket.
* Az F2 munkafrekvencia beallitasahoz engedélyezni kell az IN2 digitalis bemenetet.
* Az F3 munkafrekvencia beallitasahoz engedélyezni kell az IN3 digitalis bemenetet.
* Az IN2 és az IN3 digitalis bemenetek engedélyezése kivalasztja a legmagasabb miikddési frekvenciat az F2
és az F3 kozott.

10. Uzemeltetés allandé nyomason

10.1. Bevezetés

VENTI ugy tudja kezelni a szivattyu forgasi sebességét, hogy a vizigény valtozasaval a nyomas allandé maradjon.
Ebbél a célbdl a szivattyihoz a lehetd legkdzelebb esd nyomasérzékelst kell hasznalni.

1: Inverter; 2: Szivattyu; 3: Visszacsap6 szelep; 4: Tagulasi tartaly; 5: Kapuszelep; 6: Kapuszelep, 7: Nyomasérzé-
kel6
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10.2. Tagulasi tartaly

Az inverterekkel felszerelt vizrendszerekben a tagulasi tartély egyedili funkcidja a veszteségek (vagy a minima-
lis vizfogyasztas) kompenzalasa és a nyomas fenntartasa a szivattyu leallitasakor, igy elkertlve a tal gyakori
inditasi/leallitasi ciklusokat. Rendkivil fontos a tagulasi tartaly térfogatanak és eléterhelési nyomasanak helyes
kivalasztasa. A tul kis mennyiségek nem teszik lehetévé a minimalis vizfogyasztas vagy a veszteségek hatékony
kompenzalasat a szivattyu leallitdsakor, mig a tul nagy mennyiségek nehézségeket okoznak az inverter altal
mikodtetett nyomasszabalyozasban.

Altalaban elegendd egy olyan tagulasi tartalyt elhelyezni, amelynek térfogata koriilbeliil 10%-a a liter/percben
meghatérozott maximalis dramlasi sebességnek.

Példa
Ha a sziikséges maximalis aramlasi sebesség 60 I/perc, elegendd 6 literes tagulasi tartalyt hasznalni.

MEGJEGYZES

@ Ha a tagulasi tartaly mar Iétezik, és méretei nagyobbak az ajanlottnal, sziikség lehet a paraméterek
modositasara. P015 Ki Es P014 Kp meniiben Control. param. az optimalis szabalyozas biztositasa
érdekében.

A tagulasi tartaly el6terhelési nyomasanak az lizemi nyomas korulbelul 80 %-anak kell lennie.

Példa
Ha az inverterben beallitott nyomas 4 bar, a tagulasi tartaly el6t6lté nyomasanak kortlbelll 3,2 barnak kell lennie.

MEGJEGYZES
Az el6tdlté nyomast ugy kell beallitani, hogy a rendszer teljesen lemeruljon.

10.3. Elektromos csatlakozasok

A készilék 4 — 20 mA kimenettel rendelkezd linearis nyomasérzékel6khoz csatlakoztathatd. Az érzékeld tapfe-
szlltség tartomanyanak olyannak kell lennie, hogy magaban foglalja azt a 15 V-os egyenaramu feszultséget,
amellyel a készilék az analég bemeneteket taplalja.

A nyomaseérzékelb csatlakoztatasa az 1. analég bemenet csatlakozoin keresztl térténik, vagy:
* AN1:4-20 mA jel (-)

* +15V: 15 V-0s egyenaramu tap (+)

A készilék tamogatja egy masodik nyomasérzékeld telepitését:

* Mikddeés allandé nyomaskilonbség mellett (Ilasd a vonatkozé fejezetet).

* A f8 nyomasérzékel6 automatikus cseréje meghibasodas esetén.
« Az aktiv nyomasérzékel§ cseréje digitalis bemeneten keresztil.

A masodlagos nyomasérzékeld a 2. analég bemeneti csatlakozékon keresztiil csatlakozik, nevezetesen:

* AN2: 4-20 mA jel (-)
* +15V: 15 V-0s egyenaramu tap (+)

MEGJEGYZES

E Az AN1 analég bemenet és a paraméter meghibasodasa esetén P0O90 AN1AN2 function értékre van
allitva Independent , lehet6ség van a nyomasérzékeld csatlakoztatasara az AN2 analég bemenetre
a rendszer miikddésének helyreallitasa érdekében.

11. A szivattyurendszer szétvalasztasa

11.1. Bevezetés.
Ha a vizigény jelent8s eltéréseket mutat, j6 gyakorlat, ha a szivattylegységet tdbb egységre osztjuk, nagyobb
hatékonysagot és megbizhatdsagot biztositva.

Az egyik szétvalasztasi médszer (COMBO izemmaddnak nevezik) az, hogy tébb szivattydt hasznalnak parhuzamo-
san (legfeljebb 8), melyek mindegyikét egy inverter hajtja.
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Ebben az esetben a szivattylegység hatékonysaga és megbizhatdsaga maximalis, ez biztositja a lagyinditast és
leallitast, valamint a szivattyuk teljes védelmét. A valtakozd miikddés lehetdvé teszi a szivattyluk egyenletes kopa-
sat is, és a szivattyu vagy az inverter meghibasodasa esetén a rendszer tovabbi egységei tovabb mikdédhetnek.

1: Inverter; 2: Szivatty(; 3: Visszacsapo szelep; 4: Tagulasi tartaly; 5: Kapuszelep; 6: Kapuszelep; 7: Nyomasérzé-
kel

f FIGYELEM
A D.O.L. szivattyuk vezérléséhez ajanlott specialis eszk6zoket hasznalni, amelyek az inditas és
leallitas kezelése mellett a f6 védelmet is biztositjak (tulterhelés, szarazizem).

A Nastec erre a célra kinalja a PILOT eszkozt.

Végul lehetéség van arra, hogy a rendszert tobb szivattyuval szereljék fel COMBO tzemmddban, és egy vagy két
masik D.O.L. szivattyaval, amelyek beavatkoznak a tovabbi vizigény kielégitése érdekében.

1: Inverter; 2: Szivattyu; 3: Visszacsapo szelep; 4: Tagulasi tartaly; 5: Kapuszelep; 6: Kapuszelep; 7: Nyomasérzé-
kel; 8: D.O.L. szivattyuk vezérlésére szolgal6 eszkoz

11.2. Valtoztathaté fordulatszamu szivattyu, két vagy tobb szivattyuaval

kombinalva.
Az egység két vagy tdbb szivattyabdl all (legfeljebb 8), amelyeket egy inverter vezérel, és mindegyik sajat nyoma-
serzékelbvel rendelkezik. Az inverterek RS485 soros révén csatlakoznak egyméashoz.

Az inverter masterként (00 cim), mig a tébbi inverter slave-ként (01-t6l 07-ig) van konfiguralva.

MEGJEGYZES
Minden invertert sajat nyomasérzékelbvel kell felszerelni.

36



VENTI

11.2.1. A lépcsizetes lizemeltetés elve.

COMBO lzemmaddban a kaszkadmiivelet az alapértelmezett.

Vizigény esetén a szivattyu a kérésnek megfeleléen valtoztathatd fordulatszamon indul.

A kereslet névekedésével a maximalis frekvencia elérése utan egy masodik szivattyd indul el.

A tovabbi vizigény a szivattyu frekvenciajanak névekedéséhez vezet, amig a maximalis frekvencia elérése utan

egy harmadik szivattyu be nem indul, és igy tovabb.
Csokkentett igény esetén az utolso beinditott szivattyu a kikapcsolasig csokkenti a frekvenciajat.

11.2.2. A szinkroniizem elve.

Ha a P055 COMBO synchrony paraméter ON értekre van beallitva, akkor a készulék szinkronizalast végez. Ez az

Uzemmod tovabbi energiamegtakaritast tesz lehetévé a Iépcsbzetes miikddéshez képest.
Vizigény esetén a szivattyu a kérésnek megfeleléen valtoztathaté fordulatszamon indul.

A kereslet ndvekedésével a maximalis frekvencia elérése utan egy masodik szivattyu indul el, és a két szivattyut

azonos fordulatszamon szivattyuzzak a vizigény kielégitése érdekében.

Egy tovabbi kérés magaban foglalja a két szivattyu frekvenciajanak névelését, amig a maximalis frekvencia elérése

utan egy harmadik szivattya be nem indul, és igy tovabb.

Csokkentett igény esetén a rendszer 6sszes szivattyuja csokkenti a frekvenciajat, és a minimalis frekvencia elérése

utan az utolsé elinditott szivattyu kikapcsol.

MEGJEGYZES
A megfeleld szinkron miikddés biztositasa érdekében a paramétert P021 Freq.min.control megfelels-

en, vagy az uzemi frekvencia felett két-harom Hz-el nulla aramlasi sebességre kell beallitani.

MEGJEGYZES
Ha a P050 Alternance paraméter ON értékre van beallitva, akkor a COMBO szivattyuk inditasi

prioritdsa az Uzemorak alapjan kertl meghatarozasra, és a paraméter P101 Altern. period hatarozza
meg, hogy a csoportba tartozo szivattyuk hany éra folyamatos Gzemelés utan kényszerilnek valtani.

11.2.3. Elektromos csatlakozasok.

r— - — — rr — — — 7 " r-— - — =
| MASTERiO  SLAVEST | SLAVEN
| COMBO ||  COMBO | | COMBO

S1+ S1- G | S1+ S1- G | | S1+ S1- G

FIGYELEM
Tartsa tiszteletben a csatlakozasok polaritasat.

MEGJEGYZES
Annak érdekében, hogy a kommunik&cio ellendlldbb legyen a zavarokkal szemben, ajanlott:

@ >

* hasznaljon fonott, arnyékolt kabelt ugy, hogy az arnyékolas csatlakozik a G kapocshoz
+ telepitsen az S+ és S- k6zé, a rendszer elsé és utolsé csomdpontjara egy lezaré ellenallast,
amelynek értéke megegyezik a kabel impedancigjaval
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11.2.4. A féegység programozasa.

Menii Paraméter Erték
Control. param. P049 COMBO ON aktivalasahoz.
Control. param. P062 Address COMBO 00
Control. param. P050 Alternance ON engedélyezése / OFF letiltasa.
Control. param. P101 Altern. period Meghatarozza, hogy az egységben lévé szivattydk hany 6ra folyamatos miikddés utan
valtakoznak. A 0 érték 5 percet jelent.
Control. param. P055 COMBO synchrony ON engedélyezése / OFF letiltasa.
Control. param. P057 Start delay AUX Javasolt 0 masodpercet beallitani.
Control. param. P137 Max COMBO Az egyidejlleg aktiv COMBO egységek maximalis szama.

11.2.5. Slave egységek programozasa.

Menii Paraméter Erték
Control. param. P049 COMBO ON aktivalasahoz.
Control. param. P062 Address COMBO 01-t61 07-ig.
Control. param. PO050 Alternance ON engedélyezése / OFF letiltdsa. Meghatarozhatja, hogy mely eszkdzok szerepeljenek
a valtasban, és melyek nem. A valtasbdl kizart eszkdzok a cimik alapjan kapnak inditasi
prioritast.

N
N
A\

JAN

MEGJEGYZES
A rendszer COMBO Uzemmoddban térténd inditdsahoz vagy leéllitasahoz egyszeriien csak nyomja
meg a féegység START vagy STOP gombijat.

MEGJEGYZES

A COMBO csoport miikddési paramétereinek modositasahoz javasolt a csoport masterét hasznalni.
A MaStte mentuijébdl vald kilépéskor a rendszer a csatlakoztatott slave egységek tavoli programoza-
sat kéri. Igy a masterben beallitott 6sszes paraméter a slave-ekre is atmasolddik, a PO62 Address
COMBO paraméter kivételével.

FIGYELEM

A Master menijének megnyitasakor megszakad a kommunikacio a slave egységekkel, és ez A13
NO COMMUNICATION riasztast general. A Master menUjébdl vald kilépéskor automatikusan helyre-
all a kommunikacio.

FIGYELEM

COMBO lizemmodu szivattyuk esetén javasolt a motorhoz val6 csatlakoztatas, azonos fazissoroza-
tok betartasa mellett. igy biztos lehet benne, hogy a paraméternek a P044 Rotation sense master
egységrol a slave egységekre torténé masolasaval a csoport 6sszes szivattylja a helyes forgasiranyt
fogja tartani.

11.2.6. Master automatikus cseréje

COMBO lzemmadban, ha egy slave vagy a hozza csatlakoztatott szivattyd meghibasodik vagy riasztast general,
a csoport a megmaradt egységekkel tovabb mikodik.

Abban az esetben, ha a master vagy a hozza csatlakoztatott szivattyl meghibéasodik vagy riasztast general,

a csoport kb. 30 masodpercre leall, és A13 NO COMMUNICATION riasztast general a slave-ekben. A varakozasi
id6 letelte utan az 1-es cimmel rendelkez6 slave lesz a mester, lehetévé téve a csoport szamara a mikodés

folytatasat.

Amikor a master Ujra megjelenik a csoportban, a csoport kdrulbeltl 30 masodpercre Ujra leall, riasztast generalva
a masterben és az 1-es slave-ben A12 ADDRESS ERROR.

A varakozasi id§ letelte utan a master felveszi a 0 cimet, a slave pedig az 1 cimet, igy a csoport folytathatja

a mikodést.
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FIGYELEM

A A paramétert ugy kell beallitani, hogy lehetévé tegye a master P043 Autorestart automatikus cseréjét
ON.
A master cserefolyamata soran nem sziikséges megérinteni az eszk6zok billentylizetét. Ellenkezé
esetben a master cserefolyamata megszakad.

12. Uzemeltetés allandé nyomaskiilénbség mellett

12.1. Bevezetés

Az inverter képes Ugy szabalyozni a szivattyl forgasi sebességét, hogy allandé nyomaskilonbséget tartson fenn

a szivattyu szallitasa és szivasa kdzott a keringtetd rendszerekben. Erre a célra differencialnyomas-érzékelst vagy
két egyenlé nyomasérzékeldt kell hasznalni, az egyiket a szivorendszerben, a masikat a szivattya szallitasakor.

A leolvasott értékek abszolut kiilénbségét maga az eszkdz végzi el.

3 4

1: Inverter; 2: Szivattyl; 3: Nyomasérzékeld; 4: Nyomasérzékeld; 5: Differencialnyomas-érzékeld

MEGJEGYZES
Ha miikddés kdzben a szivbnyomas varhatéan a légkdri nyomas ala esik, abszolut és nem relativ
nyomasérzékelbket kell hasznalni.

12.2. Elektromos csatlakozasok

A készulék 4 — 20 mA kimenettel rendelkezd linearis nyomasérzékel6khdz csatlakoztathatd. Az érzékeld tapfe-
sziltség tartomanyanak olyannak kell lennie, hogy magaban foglalja azt a 15 V-os egyenaramu feszultséget,
amellyel a készilék az analég bemeneteket taplalja.

Differencidlnyomas-érzékel6 hasznalata esetén az érzékeldt az 1. analég bemenetre kell csatlakoztatni, azaz:
¢ AN1: 4-20 mA jel (-)
* +15V: 15 V-0s egyenaramu tap (+)

Két nyomasérzékel6 hasznalata esetén az egyik érzékel6t az 1. analdég bemenethez, a masikat a 2. analdg
bemenethez kell csatlakoztatni, nevezetesen:

* 1. érzékeld:
* AN1:4-20 mA jel (-)
+15 V: 15 V-0s egyenaramu tap (+)
o 2. érzékeld:
AN2 jel 4-20 mA (-)
+15 V: 15 V-0s egyendramu tap (+)

A keringtet6 rendszerekben a szivattyu inditasat és ledllitasat altaldban egy kulsé érintkezé vezérli, amely ezutan
csatlakoztathatd az 1-es digitalis bemenethez (IN1, 0V), és megfeleléen konfiguralhato.

12.3. Programozas

Menii Paraméter Erték
IN/OUT paramet. P004 F.scale sensor Az érzékelbk skalaris alja.
IN/OUT paramet. P084 Min.value sensor Az érzékel6k minimalis értéke.
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Menii Paraméter Erték

IN/OUT paramet. P090 AN1AN2 function Independent differencialnyomas-érzékel6 hasznalata esetén.

Difference 1-2 két nyomasérzékelé hasznalata esetén.

IN/OUT paramet. P063 Digit. input IN1 1 N.O. ha a szivattyut az 1-es digitalis bemenet érintkezéjének lezarasaval szeretné lealli-
tani

N.C. ha a szivattyut az 1-es digitalis bemeneti érintkez6 kinyitasaval szeretné leallitani

Control. param. P018 Control mode Constant value
Control. param. P002 Set value Kulénbdz6 nyomasértékek, amelyeket allando értéken szeretne tartani.
Control. param. P091 Compensation Ez a paraméter nem 0, ha ardnyos nyomaskiilénbség-szabalyozast kell végrehajtani. Az

ilyen tipusu vezérléssel tovabbi energiamegtakaritas érhet6 el.

A nyomaskulénbséget, melyet allandé P039 Max motor freq. értéken szeretne tartani,
a P002 Set value + P091 Compensation paraméterek 6sszege adja.

A nyomaskulonbség, melyet allandé P022 Min motor freq. értéken szeretne tartani, P002
Set value értéknek felel meg.

A beallitott nyomas ezutan aranyosan valtozik a P022 Min motor freq. és P039 Max
motor freq. kdzott.

1: P091 Compensation; 2: Rendszergérbe; 3: Aranyos nyomaskiilénbség; 4: Allando
nyomaskulénbség

Control. param. P021 Freq.min.control 99 s-el P022 Min motor freq.
Control. param. P060 Stop delay egyenlé
Control. param. P057 Start delay AUX Az ikerkeringetds rendszerekben (két szivattyu), ahol mindegyik szivattyat P049 COMBO

Uzemmaodu inverter vezérel, ajanlott ezt a paramétert 99 s-ra allitani azért, hogy egyszer-
re csak egy szivattyut mikodtessen, mikézben biztositja a szivattydk valtakozasat.

13. A napenergia-szivattyurendszer frakcionalasa

13.1. Bevezetés.

A napenergia-szivattylrendszer hatékonysaganak és megbizhatésaganak maximalizalasa érdekében egyetlen
nagy teljesitményi szivattyl hasznalata helyett két vagy tdbb parhuzamos szivattydra oszthaté, amelyek mindegyi-
két valtozo sebességli inverter vezérli és ugyanazon fotovoltaikus rendszer taplalja.

Ha a rendszer egyetlen szivattyubal all, alacsony sugarzas esetén a szivattyut gyakran ledllitjak, mert a fotovoltai-
kus teljesitmény nem elegendd mikddésének garantalasahoz.

Ezzel szemben, ha a rendszert t6bb alacsonyabb teljesitményi szivattyura osztjak, még alacsony sugarzasi korul-
mények kozott is, legalabb egy vagy tdébb szivattyu tovabbra is mikddik vizellatassal.

Az eredmény a rendszer teljes hatékonysaganak jelentés névekedése.

Ezen tulmenden a kdvetkez8k garantaltak:

* arendszer nagyobb megbizhatésaga, mert ha az egyik szivattya vagy inverter meghibasodik, a tébbi szivattyu
tovabbra is mikodhet

* a szivattyl kopasanak egyenletessége a csoportban 1évé inverterek altal kezelt miikodés valtakozasanak ko-
szonhetben.
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1: Inverter; 2: szivattyu; 3: Visszatérd szelep; 4: Fotovoltaikus rendszer; 5: Kapusszelep; 6: Hurkombinator véde-
lemmel; 7: DC levalaszté

13.2. Napelemes szivattyuegység két vagy tobb COMBO Solar szivat-
tyaval.

A csoport két vagy tobb szivattyubdl all (legfeljebb 8), mindegyiket inverter vezérli. Az inverterek RS485 COMBO
soros révén vannak dsszekotve egymashoz

Az egyik inverter mesterként van konfiguralva (cim 00), mig a tébbi inverter rabszolga-ként van konfiguralva (01-07
cimek).

13.2.1. Kaszkad miikodési elv.

A csoport inditasakor egyetlen szivattyut indul el valtozé sebességgel a rendelkezésre allé fotovoltaikus teljesit-
mény (MPPT) maximalizalasa érdekében.

Ha a fotovoltaikus teljesitmény elegend6 a szivattyl maximalis frekvenciajanak eléréséhez, akkor a csoport maso-
dik szivattyuja elindul.

Ha a fotovoltaikus teljesitmény elegendd a masodik szivattyl maximalis frekvenciajanak eléréséhez, akkor a cso-
port harmadik szivattyujat elinditjak, és igy tovabb a csoportban 1év§ szivattyuk szama alapjan.

Amikor a sugarzas csokken, a szivattyuk fokozatosan lelassulnak és egymas utan leallnak.

13.2.2. Elektromos csatlakozasok.

r—— - — rr — — — 7 7 r-—-— — — 7 "
| MASTERO . SLAVET | SLAVEN
| COMBO ||  COMBO | |  COMBO |

| S1+ S1- G || S1+ S1- G | | S1+ S1- G
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FIGYELEM
Tartsa tiszteletben a csatlakozasok polaritasat.

MEGJEGYZES
Annak érdekében, hogy a kommunikacio ellenallébb legyen a zavarokkal szemben, ajanlott:

+ hasznaljon fonott, arnyékolt kabelt ugy, hogy az arnyékolas csatlakozik a G kapocshoz
+ telepitsen az S+ és S- k6zé, a rendszer elsé és utols6 csomopontjara egy lezaré ellenallast,
amelynek értéke megegyezik a kabel impedanciajaval

13.2.3. A féegység programozasa.

Menii Paraméter Erték
Control. param. P049 COMBO ON aktivalasahoz.
Control. param. P062 Address COMBO 00
Control. param. P050 Alternance ON engedélyezése / OFF letiltasa.
Control. param. P101 Altern. period Meghatarozza, hogy az egységben Iévd szivattylk hany ora folyamatos mikddés utan
valtakoznak. A O érték 5 percet jelent.
Control. param. P057 Start delay AUX Javasolt 0 masodpercet beallitani.
IN/OUT paramet. P122 Min. Start. Rad. COMBO Solar izemmddban csatlakoztatott szoliméterrel, a paraméterben megadott su-

garzason feluli sugarzasi értéket adja meg. P111 Min. Stop. Rad. egy masik szivattyu
egymas utani inditdsahoz sziikséges. Célszeril ezt a paramétert a csoport egyik szivat-
tydjanak 10%-kal megndvelt maximalis teljesitménnyel térténé mikodéséhez sziikséges
sugarzasi értékkel megegyezni.

13.2.4. Slave egységek programozasa.

Menii Paraméter Erték
Control. param. P049 COMBO ON aktivalasahoz.
Control. param. P062 Address COMBO 01-t6l 07-ig.
Control. param. P050 Alternance ON engedélyezése / OFF letiltasa. Meghatarozhatja, hogy mely eszk6z6k szerepeljenek
a véltasban, és melyek nem. A valtasbol kizart eszkézok a cimiik alapjan kapnak inditasi
prioritast.

N
N
A\
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MEGJEGYZES
A rendszer COMBO Gzemmaodban torténd inditasahoz vagy ledllitasahoz egyszeriien csak nyomja
meg a féegység START vagy STOP gombijat.

MEGJEGYZES

A COMBO csoport miikodési paramétereinek modositasahoz javasolt a csoport masterét hasznaini.
A Master meniijébdl valo kilépéskor a rendszer a csatlakoztatott slave egységek tavoli programoza-
sat kéri. Igy a masterben beallitott 6sszes paraméter a slave-ekre is 4tmasolddik, a P062 Address
COMBO paraméter kivételével.

FIGYELEM

A Master menijének megnyitasakor megszakad a kommunikacié a slave egységekkel, és ez A13
NO COMMUNICATION riasztast general. A Master menUjébdl vald kilépéskor automatikusan helyre-
all a kommunikacio.

FIGYELEM

COMBO lzemmédu szivattyuk esetén javasolt a motorhoz val6 csatlakoztatas, azonos fazissoroza-
tok betartasa mellett. igy biztos lehet benne, hogy a paraméternek a P044 Rotation sense master
egységrol a slave egységekre torténé masolasaval a csoport 6sszes szivattylja a helyes forgasiranyt
fogja tartani.

13.2.5. Master automatikus cseréje
COMBO lizemmoddban, ha egy slave vagy a hozza csatlakoztatott szivattyi meghibasodik vagy riasztast general,
a csoport a megmaradt egységekkel tovabb mikddik.
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Abban az esetben, ha a master vagy a hozza csatlakoztatott szivattyl meghibasodik vagy riasztast general,

a csoport kb. 30 masodpercre leall, és A13 NO COMMUNICATION riasztast general a slave-ekben. A varakozasi
id6 letelte utan az 1-es cimmel rendelkezé slave lesz a mester, lehetévé téve a csoport szamara a mikodés
folytatasat.

Amikor a master Ujra megjelenik a csoportban, a csoport kdrulbeltl 30 masodpercre Ujra leall, riasztast generalva
a masterben és az 1-es slave-ben A12 ADDRESS ERROR.

A varakozasi id§ letelte utan a master felveszi a 0 cimet, a slave pedig az 1 cimet, igy a csoport folytathatja

a mikodést.

FIGYELEM

A paramétert ugy kell beallitani, hogy lehetévé tegye a master P043 Autorestart automatikus cseréjét
ON.

A master cserefolyamata soran nem sziikséges megérinteni az eszk6zok billentylizetét. Ellenkezé
esetben a master cserefolyamata megszakad.

14. ,,Extra teljesitmény” funkcioé

Az ,Extra Power” funkcié a halézathoz csatlakoztatott inverterrel vagy egy napelemes téltével kombinalva lehetévé
teszi az energia el6allitasat a halézaton, vagy az akkumulatorok feltdltését, ha a szivattyd nem miikodik.

A dedikalt DOL_2 relé kimeneten keresztil (NO4, COM4, NC4 terminalok) a készulék jelet kiild az ugyanahhoz

a fotovoltaikus rendszerhez csatlakoztatott kiilsé eszkdznek, hogy lehetévé tegye vagy megszakitsa annak miko-
dését. lly médon garantalhaté az els6bbségi szivattylzas és az energia el6allitdsa a hal6zat szdmara, vagy az
akkumulatorok feltéltése a kdvetkezd feltételek mellett:

» A szivattyl mar elérte a maximalis frekvenciajat. Ez azt jelenti, hogy a panelekbdl felesleges energia érheté el,
amelyet ezutan tovabbi energia el6allitasara lehet felhasznalni.

* Nincs elég fotovoltaikus teljesitmény a szivattyd mikdodtetéséhez. A készulék automatikusan kezeli a szivattyu
Ujrainditasat, ha tébb energia all rendelkezésre

* A szivattyu leall egy teljes tartalyhoz.

* A szivattyu vizhiany miatt leall.

* A szivattyu leall mas riasztasi kérilmények miatt.

15. Riasztasok

FIGYELEM
Riasztasok esetén azonnali korrekcios intézkedést kell hozni azért, hogy védje az eszkdznek és
annak a rendszernek az épséget, amelyikbe be van épitve.

Riasztas Leiras Lehetséges megoldasok

LINE<->MOT INV. A tapkébel és a motorkabel csatlakozasa-  Javitsa ki a tapkabelek és a motorkabelek csatlakozasat.
nak megforditasa.
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Riasztas

Leiras

Lehetséges megoldasok

A01 OVERCURRENT
MOT.

A motor altal felvett &ram meghaladja
a P017 Rated motor Amp. paraméterben
bedllitott értéket.

Visszaallitasi méd:

* Automatikus helyreallitds 10 masodperc
utan akar 7 probalkozasig, ami utan 60
percet kell varni.

* A tapegység eltavolitasa.

* Ellenérizze, hogy a paraméter értéke P017 Rated motor Amp. megfe-
lel-e legalabb a motor névleges aramerésségének a motor adattablajan
szerepl6 adatok szerint.

K

MEGJEGYZES

Az inverter fesziltségcsokkenése (20 és 40 VAC
kozott valtoztathatd) miatt a motor az adattablan
szerepl6 adatoknal valamivel kisebb fesziltségen
mikaodik. A motor altal felvett aram ezért valamivel
nagyobb lehet, mint az adattablajan szerepldé névle-
ges aram, és a maximalis teljesitmény eléréséhez
a P017 Rated motor Amp. paramétert 5% és 10%
kozott kell névelni.

FIGYELEM

Ellenérizze a motor gyartéjanal, hogy a tliréshatar
ellenall-e a névleges aramnal nagyobb aramerds-
ségnek.

A\

Ellenérizze, hogy az 6sszes motorfazis megfeleléen van-e csatlakoz-
tatva, és hogy a kapcsolat megfelel6en van-e konfiguralva csillagban
vagy haromszdgben.

Ellenérizze, jél vannak-e beallitva a motor paraméterek.
FOC-vezérlésii eszk6zok esetén végezzen Uj motorkalibralast.

Ha vannak kimeng szlrék (dV/dt vagy szinuszos), ellenérizze, hogy
megfeleléen vannak-e csatlakoztatva, és a FOC vezérléssel rendelke-
z8 készllékeknél ellenérizze, hogy helyesen allitotta-e be a P011 PWM
és P105 FOC dynamics paramétereket, a motorkabel hosszaval és

a hasznalt sz(ir6 tipusaval kapcsolatban.

Ellendrizze, hogy a szivattyu forgasiranya megfelelé-e.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a motor szabadon forog, és ellenérizze

a mechanikai okokat.

Paraméter beallitasa PO08 Voltage boost

A02 SENSOR FAULT

Az analég bemenetrdl leolvasott aktualis
érték kisebb, mint 4 mA.

Visszaallitasi méd:

* Riasztas torlése a STOP gombbal.
« A tapegység eltavolitasa

Ellendrizze, helyesek-e a csatlakozasok a késziilék és az érzékel6
oldalan.

Ellenérizze, hogy az érzékel6héz a megfeleld tapegység érjen el.
Ellenérizze, hogy az érzékel6 megfeleléen mikddik-e.

Ha csak egy érzékel6 van csatlakoztatva az 1. analég bemenethez,
probalja meg a 2. analdg bemenethez csatlakoztatni.

A03 OVER TEMP. INV.

A készilék altal elért h6mérséklet maga-
sabb, mint a megengedett maximalis ér-
ték.

Visszaallitasi méd:

« Automatikus helyreallitas

Ellendrizze, hogy a kdrnyezeti h6mérséklet a megengedett hatarokon
belil van-e.

Ellenérizze, hogy a késziilék kdzvetlen napsugarzastol vagy héforrastol
védve van-e.

Ellenérizze mind a kiilsé, mind a belsé hlitéventilatorok megfelelé ma-
kodését (ha vannak).

Ellendrizze, hogy a disszipacios csatornak tisztak-e.

Ellendrizze, hogy a késziilék garantaltan lehil-e az erre vonatkozé
fejezetben leirtak szerint.

A lehet6 legnagyobb mértékben csdkkentse a P011 PWM paramétert.

K

MEGJEGYZES

A mikodés folyamatossaganak biztositasa érdekében
az inverter automatikusan csokkenti a maximalis frek-
venciat (azaz a teljesitményt), amikor a belsé hémér-
séklet elér egy bizonyos kiiszobértéket. Ha ez a frek-
vencia-csokkentés nem elegend6 a hémérséklet maxi-
malisan megengedett érték feletti fenntartdsahoz, az
inverter ledllitia a motort, és AO3 OVER TEMP. INV.
riasztast general.

A04 DRY RUN THRESH.

A W26 NO WATER riasztas 6tszor egy-
mas utan kovetkezett be, miutan automati-
kus kisérlet tortént a visszaallitasra.
Visszaallitasi mod:

» Riasztas torlése a STOP gombbal.
* A tapegység eltavolitasa

FIGYELEM

A W26 NO WATER figyelmeztetés aktivalasakor a ké-
szilék automatikusan Gjrainditja a terhelést, miutan

a P088 Restarts delay paraméterben bedllitott értéket
megszorozta a végrehajtott kisérletek szamaval. Az
otodik probalkozas végén a késziilék véglegesen lea-
llitia a A04 DRY RUN THRESH. riasztast okoz¢ terhe-
lést. A riasztast manualisan kell visszaallitani.

A\
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Riasztas

Leiras

Lehetséges megoldasok

A05 UNDER VOLTAGE

A tapfeszlltség nem éri el a minimalisan
megengedett értéket.

* Nincs elegendd bemeneti aram a készu-
|ék daramellatasahoz.

Visszaallitasi mod:

« Automatikus hibatorlés, ha a P043 Auto-
restart paraméter = ON

* Ellenérizze a terheletlen és a feltoltott tapfesziiltség értékét.
 Ellendrizze, hogy a forras elegendd energiaval rendelkezik-e a terhe-
léshez.

A06 OVER VOLTAGE

A tapfeszlltség vagy a késziléken beluli

fesziiltség meghaladja a megengedett ma-

ximalis értéket.

Visszadllitasi mod:

« Automatikus hibatorlés, ha a P043 Auto-
restart paraméter = ON

» Ellendrizze a terheletlen és a feltoltott tapfesziltség értékét.

» Ellendrizze a terhelésbdl szarmazé regeneracio jelenlétét.

* Novelje a paramétert P010 Ramp down time

* Novelje a paramétert P012 Ramp f min mot.

+ Allandé magnesti motor esetén ellendrizze, hogy a terhelés nem pasz-
sziv mozgasban van-e.

A07 MAX. VALUE ALARM

Az analég bemenetrdl leolvasott érték na-
gyobb, mint a P061 Max alarm value para-
méterhez beallitott érték.

Visszaallitasi méd:

« Automatikus helyreallitas

* Ellendrizze a paraméter beallitott értékét.
* Ellendrizze a riasztasi allapot kialakulasahoz vezetd hidraulikus okokat.
Ellenérizze, hogy az érzékel6 megfeleléen mikdodik-e.

A08 LOCKED ROTOR

A motor tulzott (a PO17 Rated motor Amp.
paraméterben megadott értéken tuli) el-
nyelése kdvetkeztében az inverter altal
kivaltott automatikus frekvenciakorlatozas
a frekvencia P022 Min motor freq. és P039
Max motor freq. kdzotti atlagérték ala esé-
sét okozza.

Visszaallitasi méd:

* Riasztas torlése a STOP gombbal.
« A tapegység eltavolitasa

Ellenérizze a riasztas lehetséges megoldasait AO1 OVERCURRENT
MOT.

A09 OVERLOAD INV.

A terhelés altal elnyelt aramerésség meg-
haladja a készlilék névleges aramerdssé-
gét.

Visszaallitasi méd:

* Riasztas torlése a STOP gombbal.

* A tapegység eltavolitasa

Ellenérizze, hogy a névleges motoraram kisebb-e a késziilék névlieges
aramerésségénél.

* Gy6z6djon meg arrol, hogy a motor szabadon forog, és ellenérizze

a mechanikai okokat.

Novelje a PO09 Ramp up time paraméter értékét.

Novelje a P012 Ramp f min mot. paraméter értékét.

» Paraméter beallitasa PO08 Voltage boost

* Ellendrizze a terheletlen és a feltoltott tapfesziiltség értékeét.

A\

FIGYELEM

A késziilék képes a terhelést a késziilék névleges ara-
mer&sségéhez viszonyitva 101%-os elnyelt aramerés-
séggel 10 percig, a készulék névleges aramerdsségé-
hez viszonyitva pedig 110%-0s elnyelt aramerdsséggel
1 percig fenntartani.

A10 IGBT TRIP ALARM

A terhelés altal elnyelt aram azonnal meg-
haladja a készllék teljesitménymoduljanak
maximalis aramvédelmét.

Visszaallitasi méd:

* Automatikus helyreallitds 10 masodperc
utan, legfeljebb 3 alkalommal, ami utan
60 percet kell varni.

« A tapegység eltavolitasa

» Ellendrizze a lehetséges megoldasokat a AO1 OVERCURRENT MOT.
és A09 OVERLOAD INV. riasztasokhoz.

« Ellendrizze a rovidzarlatokat a kimeneti fazisok és a fold felé iranyuld
szigetelés kozott.

* Ellendrizze a rendszer megfeleld foldelését.

Ellenérizze a rendszerhez csatlakoztatott egyéb eszk6zok elektromos

zavarait.

A11 NO LOAD

A terhelés altal elnyelt aram a PO17 Rated
motor Amp. paraméterhez viszonyitva tul
alacsony.

Visszaallitasi mod:

* Riasztas torlése a STOP gombbal.
* A tapegység eltavolitasa

Ellendrizze a riasztas lehetséges megoldasait AO1 OVERCURRENT
MOT.

A12 ADDRESS ERROR

COMBO tzemmaddban a csoportban tébb
eszkdznek ugyanaz a cime.

Visszaallitasi mod:

« Automatikus helyreallitas

Allitsa vissza a P062 Address COMBO paraméter helyes értékét a cso-
port 0sszes eszkozén.
Ellenérizze, hogy milyen helyzetben jelenik meg a riasztas.
* Ha ariasztas a master cseréje utan jelenik meg, ellenérizze, hogy

a P043 Autorestart paraméter aktivalva van-e.
« Ellendrizze a slave egység és a master kdz6tti elektromos kapcsolatot,
valamint az esetleges zavarok jelenlétét.
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Riasztas

Leiras

Lehetséges megoldasok

A13 NO COMMUNICATI-
ON

COMBO izemmddban megszakadt a sla-
ve egység és a master kozotti kommunikéa-
cio.

Visszaallitasi maéd:

« Automatikus helyreallitas

« Ellendrizze a slave egység és a master kdz6tti elektromos kapcsolatot,
valamint az esetleges zavarok jelenlétét.

» Lépjen ki a master programozasi menujébdl.

Prébalja meg manualisan visszadllitani a riasztast.

FIGYELEM
A A jelkabeleket kiilon kell valasztani, és soha ne legye-

nek parhuzamosak a tapkabelekkel. Ha mégis metsze-
nitik kell egymast, gy6z6djon meg arrél, hogy a ke-
resztezés merdlegesen torténjen.

A14 MIN. VALUE ALARM

Az analég bemenetrdl leolvasott érték ki-
sebb, mint a P016 Min alarm value para-
méterhez beallitott érték.

Visszaallitasi mod:

* Automatikus helyreallitas

Ellenérizze a paraméter beallitott értékét.
Ellenérizze a riasztasi allapot kialakulasahoz vezetd hidraulikus okokat.
Ellendrizze, hogy az érzékelé megfeleléen mikdodik-e.

A15 KEYBOARD FAULT

Egy billentylizetgombot tébb mint 30 ma-
sodpercig nyomtak meg.

Visszaallitasi méd:

* Riasztas torlése a STOP gombbal.
« A tapegység eltavolitasa

Ellendrizze, hogy a billentylizet gombjai mechanikusan mentesek-e.

A16 CPU ALARM

Kommunikacios hiba a vezérléelem és
a tapegység kozott, vagy hiba a CPU-n.

Visszaallitasi méd:

* Automatikus helyreallitas

Ellenérizze a terheletlen és a feltdltott tapfesziltség értékét.
Ellendrizze a rendszerhez csatlakoztatott egyéb eszkdzok elektromos
zavarait.

Ellenérizze a vezérl6kartya és a tapegység kozotti kommunikacios ka-
bel épségeét.

A19 OUT OF STEP

Ha a P102 Motor type paraméter Synchro-
nous PM értékre van beallitva, a motorve-
zérlés megsziinik.
Visszadllitasi moéd:

« Automatikus helyredllitas 3 perces kés-
leltetéssel.

Ellenérizze a riasztas lehetséges megoldasait AO1 OVERCURRENT
MOT.

A20 INPUT PHASE LOSS

Visszaallitasi mod:

« Automatikus hibatorlés, ha a P043 Auto-
restart paraméter = ON

Ellenérizze mindharom aramellatasi fazis jelenlétét.
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A22 AL. TEMP. MOT.

A PT100 vagy PT1000 szonda altal mért
hémérséklet elérte a paraméterben bealli-
tott értéket P129 PT alarm value és a ké-
szulék leallitia a motort.

Visszaallitasi méd:

« Automatikus visszaallitas, ha a hémér-
séklet a paraméter ala esik P130 PT re-
start value.

Ellenérizze, hogy a motor megfeleléen hiitott-e.
Ellendrizze a paraméterhez beallitott értéket P129 PT alarm value.

16. Riasztasok

Figyelmeztetés

Leiras

Lehetséges megoldasok

W01 ACTIVE DIG.IN. 1

Az 1. digitalis bemenet aktivalva.

» Ellendrizze az 1. digitalis bemenet konfiguraciojat és csatlakozasait.

W02 ACTIVE DIG.IN. 2

A 2. digitalis bemenet aktivalva.

* Ellendrizze a 2. digitalis bemenet konfiguracidjat és csatlakozasait.

W03 ACTIVE DIG.IN. 3

A 3. digitalis bemenet aktivalva.

* Ellendrizze a 3. digitalis bemenet konfiguracidjat és csatlakozasait.

W04 ACTIVE DIG.IN. 4

A 4. digitalis bemenet aktivalva.

» Ellendrizze a 4. digitalis bemenet konfiguracidjat és csatlakozasait.

W17 MIN. RADIATION

MPPT vezérlési médban, 0-nal nagyobb
P110 Solarimeter F.S. paraméter jelenlété-
ben a sugarzas leolvasott értéke a P111
Min. Stop. Rad. paraméter bedllitott értéke
ala esik.

* Ellendrizze a P110 Solarimeter F.S. és P111 Min. Stop. Rad. paraméte-
rek helyes bedllitasat.
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Figyelmeztetés

Leiras

Lehetséges megoldasok

W18 MINIMUM FLOW

MPPT vezérlési moédban, aktiv P107 Flow
Measure paraméter jelenlétében az aram-
lasi sebesség leolvasott értéke a P109 Min
stop flow paraméterhez beallitott érték ala
esett.

* Ellendrizze a P107 Flow Measure és P109 Min stop flow paraméterek
helyes beallitasat.

W19 ACTIVE DIG.IN.FS

MPPT vezérlési médban, 30 masodperc-
nél hosszabb P079 Dig.In.2/3 delay para-
méter jelenlétében aktivalodik a 2. digitalis
bemenet, amelyhez az dramlaskapcsold
csatlakozik.

Ellenérizze a 2. digitalis bemenet megfelelé konfiguraciojat.
Ellenérizze az aramlaskapcsold helyes mikodését és a 2. digitalis be-
menethez valé csatlakozast.

Ellenérizze a P079 Dig.In.2/3 delay paraméter értékét.

W20 TEMP. DERATE

Az inverter korlatozza a maximalis motor-
frekvenciat azért, hogy az inverter hémér-
séklete a maximalis hatarérték alatt ma-
radjon.

Ellenérizze a AO3 OVER TEMP. INV. riasztas lehetséges megoldasait.

W21 OVERLOAD 15V

15 V-os tapegység tulterhelve.

Ellendrizze a 15 V-os tapegységhez csatlakoztatott terhelések és révid-
zarlatok elnyelését

W22 EEPROM COM.

Az EEPROM-mal valé kommunikacio hia-
nya

Forduljon a miiszaki ligyfélszolgalathoz.

W23 EEPROM FAULT

Az EEPROM meghibasodasa

Vegye fel a kapcsolatot a miiszaki ligyfélszolgalattal

W24 LOW PV ENERGY

A fotovoltaikus panelek energiaja a mini-
malis frekvencia eléréséig nem elegendé
a motor meghajtasahoz.

Az inverter 5 percenként automatikus indi-
tassal probalkozik.

Ellenérizze a rendelkezésre allé fotovoltaikus teljesitményt a motor és
a szivattyu teljesitményével 6sszefliggésben.

Ellenérizze a fotovoltaikus panelek soros és parhuzamos csatlakoza-
sait.

Ellendrizze a fotovoltaikus rendszer aramkoéri fesziiltségét és a rovid-
zérlati aramot. Aramerdsség

Ellendrizze a fotovoltaikus rendszer révidzarlati aramat. A révidzarlati
aram aranyos a rendelkezésre all6 sugarzassal.

Ellenérizze a rendelkezésre all6 teljesitményt a rendelkezésre allé su-
garzas figgvényében.

Ellendrizze, hogy az 6sszes panel felllete tiszta és arnyékmentes (még
részlegesen is).

Ellendrizze, hogy a P022 Min motor freq. paraméter értéke nem tul
magas-e a P039 Max motor freq. paraméterhez képest. Altalaban nem
haladja meg a 80% -ot.

Ellenérizze a tébbi motor paramétert.

W25 ALARM SLAVE X

P049 COMBO vezérlési modban a master
riasztast észlelt az X slave-ben.

Ellenérizze a (z) XX slave egységnek a master altal jelzett allapotat.

W26 NO WATER

A készllék altal kiolvasott érték tartésan
a paraméterben beallitott érték alatt van
P020 Dry run thresh..

Ellendrizze, hogy a szivattyl megfeleléen van-e feltoltve.
Ellenérizze, hogy a szivattyu forgasiranya megfelelé-e.

Ellenérizze, hogy a paraméter P020 Dry run thresh. megfelel6en van
beallitva.

W27 BLOCK START/STOP

A START/STOP gombok blokkolva van-
nak.

A blokkolas eltavolitasahoz legalabb 5 masodpercig nyomja a START
vagy a STOP gombot.

W29 FREQ. RESTARTS

A motort tul sokszor Ujrainditottak idén-
ként.

Ez a figyelmeztetés nem jelenti a motor le-
allitasat, csupan a rendszer ellenérzésére
szolgal.

Ellenérizze, hogy nincs-e szivargas a rendszerben.

Ellenérizze a tagulasi tartaly megfelel6 térfogatat és el6toltési nyoma-
sat.

Ellendrizze a paraméterek helyes bedllitasat P003 Delta start , P087
Delta control , P058 Delta stop , P085 Control ramp

W30 MOT. TEMP. DERATE

A PT100 vagy PT1000 szonda altal mért
hémérséklet elérte a paraméterben beal-
litott értéket P128 PT warning value és

a készllék csokkenti a motor frekvencidjat,
hogy a hémérsékletet alacsonyan tartsa.

Ellenérizze, hogy a motor megfeleléen hiitott-e.
Ellendrizze a paraméterhez beallitott értéket P128 PT warning value.
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MEGJEGYZES
Haromfazisu aszinkron motorok jelenlétében, ha a paraméter P131 Dry run paramet. allitsa be
Cosphi, a paraméterhez bedllitandd helyes érték P020 Dry run thresh. attdl fuigg:

* A motor tipusa (szerkezeti és tekercselési adatok). A haromfazisu fellleti motorok altalaban maga-
sabb névleges cosphi értékkel rendelkeznek, mint az azonos teljesitményd, viz ala merult motorok.

» Szivattyu tipusa (hidraulikus teljesitmény- és energiafogyasztasi gorbe).

* Az aramellatas jellemzéi (fesziiltség és frekvencia).

Altalaban a paraméter P020 Dry run thresh. a szivattyulap adatain feltiintetett normal cosphi 60%
-ara allithato.

A paraméter P020 Dry run thresh. telepités végén empirikusan is meg kell hatarozni. Haromfazisu
aszinkron motorral ellatott centrifugalis szivattyuk jelenlétében egy egyszerl modszer a szivattyu
névleges frekvencian inditasabdl all, és a rendszer fenntarthatosagara figyelve a tapellatas teljes
bezarasaval a kijelzdn (vagy az alkalmazason) mért cosphi értékének leolvasasaval. A paraméter
P020 Dry run thresh. ezért 10% -kal alacsonyabban kell beallitani, mint a zart aramlasi allapotban
leolvasott kosZzfi értéke.

FIGYELEM

Elektronikus vizhiany elleni védelem a paraméter alapjan P020 Dry run thresh. csak haromfazisu
aszinkron motorral felszerelt centrifugalis szivattyukkal miikodik megfeleléen.

Allandé magneses motorok jelenlétében nem lehet a vizhiany védelmét a cosphi leolvasott értékére
alapozni, de az elnyelt &ramra kell tamaszkodni.

Mas tipusu szivattyuk és motorok jelenlétében tanacsos kapcsolatba |épni a mlszaki Ugyfélszolgalat-
tal.

FIGYELEM

Ha a paraméter P020 Dry run thresh. tul alacsonyan van beallitva, az elektronikus vizhiany elleni
védelem mar nem lehet hatékony.

Altalaban tanacsos, hogy a felszini centrifugal szivattyuknal ne essen 0,5, az aszinkron haromfazisu
motorral felszerelt meril6 centrifugal szivattyaknal pedig 0,4 ala.

A paraméter beallitds P020 Dry run thresh. A 0 teljesen kizarja a vizhiany védelmét.
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17. EK-megfeleléségi nyilatkozat

A gyarté ezennel:

Nastec srl

Via della Tecnica, 8, 36048, Barbarano Mossano, Vicenza, Italy
sajat felel6sségére kijelenti, hogy a termék:

VENTI

megfelel az alabbi iranyelveknek:

* aradiéberendezések forgalmazasardl sz6l6 2014/53/EU (RED) iranyelv
» 2011/65/EU - RoHS iranyelv

* 2015/863/EU — RoHS 2 iranyelv

» 2014/35/EU - Kisfeszliltségl iranyelv (LVD)

* 2014/30/EU - EMC iranyelv

valamint a kdvetkezd harmonizalt szabvanyokat és miszaki el6irasokat alkalmaztak:

* EN 61000-6-4:2019

* EN 61000-3-2:2019 + A1:2021

* EN 61000-3-3:2013+A1+A2:2021
* EN 61000-6-2:2019

* EN 61800-3:2018

* EN 61800-5-1:2023

* EN 62233:2008

« ETSIEN 301 489-17 V3.1.1:2017
* ETSIEN 301 489-1 vV2.1.1:2017
« ETSI EN 300 328 V2.1.1:2016-11
* EN 60529:1991+AC:1993+A1:2000+A2:2013+AC:2016+AC:2019
* EN 63000:2018

* EN 62109-1:2010

* EN 62109-2:2011

Barbarano Mossano
28/04/2025

Ing. Marco Nassuato
Managing Director
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